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SeGMo-System
降低样式转换时间来提高产能

如今许多工厂的系统生产自动化已达到很高的水平，产品样式转换和重设
的时间显著下降，缩短样式转换时间是一个重要方式来提高产能。

您也可以通过我司SeGMo系统来为您的工厂自动化程度助力，通过在您
已有的高水平自动化控制系统中轻松并入我司SeGMo系统， 
就可提高整体产能进而节约时间和成本。

无论是撑箱机、封箱机、环绕包装系统、包装机器、商品运料机或者贴标签
机，我们都能给您的系统提供最优解决方案来实现自动化或半自动化。

 降低重置时间: 
高灵活性和高产能

 提供过程可靠性  
并伴随高投资回报率

 美国UL  
产品认证

 工业4.0 
智能状态监测

 无电池系统: 
降低产品使用周期的成本

 极高的电磁兼容性 
(EMC）

 使用SeGMo系统下时间减少和操作防错曲线对比

如果人工同时安排在其他机
器生产活动中，根据样式调
整的频率可以选择一套全自
动解决方案。通过定位显示
器的手工调整和位置监测代
表了一个简约技术和低成本
的方案，并且同时又提供了高
产品质量和生产过程监测的
可靠性。

短期产品变化需要时效性， 
可靠性和灵活性。通过全自
动化设置送料轴来减少机械
重置时间。 
全自动化也是无人化操作  
送料轴或者晚上无人值守需
要多档操作的系统解决方案

SeGMo-Assist 
进入手动调节数字化时代

转换至样
式2

样式
转换

时间

样式2

样式1

样式2开始生产

设置出错

1  直接生产开始

2  延迟：等待员工， 
调整过程中移动间距

3  漫长延迟：等待人工，调整过程中移动
间距查询文档设定值，极大的重置出错
风险

4  自动纠错

5  核对信号停止系统，人工纠错

6  错误位置仍不被发现直至不良品产生

轴心偏移

SeGMo-Positioning –全自动 
SeGMo-Assist –半自动
人工手动

1234
1234

 转轴调节

1234
1234

滑动调节 样式变化

1 4
2 5

3

6

从样式 1 ... ... 到样式 2 ... ... 然后返回到样式 1

根据预设程序全自动样式转换-快速并且安全

系统优势一览

pressmaster – stock.adobe.com

旋转测量系统
GEL SEPODR

线性测量系统
GEL SEPODL GEL SELIN

标称值显示
GEL SEHMI

GEL 6129GEL 6113GEL 6110
紧凑定位驱动器
GEL 6109

SeGMo-Positioning 
针对小批量尺寸和包装多样性

不锈钢
V2A
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SeGMo 产品
满足客户需求的最理想解决方案 连接PLC系统独立操作

通过SeGMo-Box-单根电缆技术实现工业4.0 

由于降低设置过程中的时间，自动化样
式转换的成本曲线比手动转换的成本曲
线优势更显著，在示例图表中，曲线在28
天后相交。在这个时候，手动样式转换的
成本超过全自动SeGMo系统。这份投资
已得到正向回报
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损益临界点

利润

传感器-自执行端

独立通过集成的现场总线模
块与PLC通讯

传感器-自执行端

SeGMo系列产品收集生产数
据和执行命令，实现过程数字
化，因而实现工业4.0应用

系统层

Lenord+Bauer功能块库简化
了定位驱动器和定位显示器与
PLC系统的集成 

系统层

Lenord+Bauer 功能块库简
化了定位驱动器和定位显示
器与PLC系统 的集成

数采集成端 

通过组装式SeGMo-Box实现 标准IE
现场总线集成一个可选配和安全稳定
网络连接可实现远程维护和工业4.0
应用
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手动调节成本

SeGMo系统下的调整成本

 高过程可靠性和高投资回报率

本目录中提及的所有商标和品牌是各自所有者的财产，他们在文件中并未表明
本目录中一些产品特性表现在在其他产品中，这里并不包含，详情看技术信息
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SeGMo系统包含SeGMo-Asist数字化定位显示器，SeGMo-Posi ti o-
ning驱动器和灵活现场总线集成的SeGMo-Box分布式控制单元。这
种即插即拔解决方案也包含经验证的混合电缆。

SeGMo-Asist定位显示器通过显示标称值和实际位置来提升人工调整
进程效率，适用于旋转和线性应用。比如，没有测量系统情况下，纯标
称值显示器仍可以协助样式或工具转化。

SeGMo-Positioning驱动器是完整的机电系统，带有无电池独立多圈
旋转编码器、齿轮、电机、集成模块和控制电路。

额定扭矩高至15Nm，已包含常见传送轴功率范围，此位置驱动器可通
过功能模块集成到更高级的驱动系统或者通过最高可支持17条送料轴
的分布式SeGMo-Box实现自动化，集成控制盒控制着定位驱动器的
功率管理以及与更高级系统的通讯。另外，最高可支持48个定位显示
器连接到组合式SeGMo-Box。定位驱动器和定位显示器可实现组合
使用。
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即插即用
单一线缆实现快速安装  

定位驱动器的品质在初始运行中变得尤为重要，所以简易集成和便
利交互是无报错和高效生产的关键。 
在Lenord+Bauer，SeGMo辅助工具就是用来配置整个驱动系统
的。在必要的设备文档基础上，可执行的功能模块在所有标准自动
化平台均可使用。也可以不激活更高级的控制系统来使用定位驱动
器。在集成功能模块至PLC系统后，定位驱动器通过高级别控制系
统实现快速运行。

SeGMo-Assist 简易装配

SeGMo-Positioning 简易装配
SeGMo连接-现代化连接技术

设备中的大量电器部件，比如传感器、
限位开关、安全技术和整个电驱动技术
意味着线缆支出很高。为了节省这部分
支出，Lenord+Bauer推出了单根线缆
解决方案.

取消总线通讯双芯线缆和第三根定位
器供电线缆，只连接一根混合线缆。比
如，5个驱动定位器连接到 SeGMo-
Box，线缆总数由15根降至5根.

Lenord+Bauer混合线缆使用并不仅仅
降低线缆数量，也同样节省接线盒的空
间。是为拖链移除应用设计开发的，可
在食品级和无卤素环境要求下使用，同
样也是cULus认证部件.
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对于旋转位置测量来说，定位显
示是常见的。定位显示器通过压
合配入，直接安装在机器操作杆
上。扭矩支撑是为了防止定位显
示器随轴转动并且修正操作杆轻
微的径向移动。

定位驱动器适配的传动轴通
常是有管轴的，可直接穿过
机械操作杆用夹紧环将其固
定，形成了一个固定轴。定位
驱动器通过扭矩支撑防止其
随轴旋转.

扭矩支撑部件弥补了轴的轴
向和径向反冲力。定位器相当
于嵌合在机械操作杆上，并且
做出轻微的震荡移动。扭矩
支撑部件可以轻松适配在独
立的安装空间.

独立线缆 SeGMo-Box 线缆

当连接5个定位
器时

每个驱动器 
需要3根线缆

1  机械外壳

2  扭矩支撑

3  SeGMo-Assist

4  固定螺丝钉

5  穿透空心轴

6  手动轮盘

7  M12接头 

1  机械外壳

2  扭矩支撑

3  夹紧环

4  机械操作杆

5  SeGMo-Positioning

6  连接端SeGMo-Connect

装配示例

装配示例

1

2
4

56

7

3

1 2

3

5

6

USB 介入通道

扭矩支撑部件

扭矩支撑的形式和 
设计根据应用来确定 
多样式配件可供装配

连接器（迷你USB） 
可接入口在一个堵塞
器后面

6

每个驱动器 
需要1根线缆

15根线

接线盒

5根线

接线盒

4
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SeGMo系统在操作进程中
无出错样式转换和进程的高可靠性

为了确保不同包装尺寸可以完美加工，机械
调整在设置过程中是必要的，比如边界设置
有可能需要改变。这些改动可以通过SeGMo
系统无错、快速纠正。

您可以选择SeGMo的全自动或者半自动系
统作为您自动化进程的引进推介，连接到高
级控制系统SeGMo-Assist数显仪较之前纯
手工样式调整可以提供更可靠轴监测的手段

请问您是否需要一键即可拥有完全自动化
可循环使用的样式转换系统？如果需要的
话，就给你的机器安装SeGMo-Position-
ing系统吧！这是一个正确的选择，尤其是
在小批量尺寸和多样性包装行业。

SeGMo-Assist数显仪和SeGMo-Posi  tio-
ning驱动器皆可接入模块化SeGMo-Box，
通过数采盒集成到工业以太网总线网络并
且集中管理。当接线驱动器的时候，在连
接处使用SeGMo-Connect混合线缆连接
SeGMo-Box可以节省时间，因为每台驱动
器只要一根线缆即可。

 全球化解决方案

在美国和加拿大获得机械和生产设备许可就像一场越障训练，每个部件包括接
入线缆都必须满足UL认证。您是否正在为您的设备寻找一个自动化系统来满足
这些要求？通过Lenord+Bauer经过UL认证的SeGMo-Positioning驱动器就
可以省去之前耗时的单项试验。

我司已完成常规UL认证，且验证了制造过程中安规要求。不仅是定位驱动器，
附件线缆，SeGMo-Box等也是满足UL认证的，带有cURus和cULus标志。这
说明SeGMo部件满足UL 61800应用标准，符 合NFPA 79和美国Wire Gauge 
(AWG)布线

 i3SAAC: 迎接工业4.0

数字化和智能数据分析是工业4.0的技术驱动力，两者都作为i3SAAC的重要部分来开
发未来应用，比如状态监测和运行监测：

 �   对轴状态监测数据智能处理来防止意外系统故障

 �   基于常见自动化平台，调试工具和分布式控制单元的功能模块实现快速集成

 � 可自由配置用户端，USB连接端和网络服务器端实现系统轻松交互

凭借活跃状态监测，此系统会提供更多支持，除部件状态数据之外，还会显示初始扭
矩变化，这样可以检测出轴的损耗。所以告诉我们您的需求吧

(1)  UL认证GEL 6109, GEL 6110, GEL 6113, GEL 6505 和 SeGMo-Connect
 UL认证中GEL 6129, GEL 65M 和 SeGMo-Assist

工业4.0 &
远程维护

SeGMo-Assist
第 10–19 页

SeGMo-Positioning
第 20–29 页

SeGMo-Box
第 30– 35 页

SeGMo-Connect
第 36– 39 页
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SeGMo-Assist
手动样式调整

概述
 � 显示设定和实际定位来促进手动调整进程

 � 针对旋转和线性定位测量

 � 通过屏显来辅助样式或者工具变化 

特性
 � 塑料外壳，ABS

 � 运行温度范围0 °C 到 +60 °C

 � 高亮屏显来显示客户特定象形图

 � 防护等级IP65

 � CAN总线通讯，CANopen通信协议, CiA 406 (1) 

优势
 � 抗EMC干扰

 � 布线简易

 � 极其紧凑适合有限安装空间

 � 含有绝对值多圈定位检测，即开即用

 � 自由可设计像图形，便于使用者操作

 � 电子部件免维护 

应用领域
 � 包装机械

 � 食品和灌瓶作业线

 � 木材和塑料包装器械

 � 普通机械和系统工程

在您的系统中加入数字SeGMo-Assist定位显示器，
可极大的精简人工调整进程。

(1) 通过SeGMo-Box的其他通讯接口

支
出
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al
ex

lm
x 

– 
st

oc
k.

ad
ob

e.
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m

电子部件免维护，数字定位显示器带
有集成绝对值多圈旋转式编码器，不
需备用电池。 

这节省了运行成本并且同时保护环
境，没有换电池的需要。

GEL SEHMIGEL SELINGEL SEPOD LGEL SEPOD R
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GEL SEPOD R
旋转测量系统

概述
定位器显示是为旋转定位测量设计的，并且是安装
在光轴或者螺杆轴上。通过通信接口直接或者通过
组合式的SeGMo-Box间接连接到更高级的系统。
组合式SeGMo-Box的定位显示器

连接
定位显示器需要20~30V直流电源供电。通信接口处
理总线通信和电源供给。Y或T型分电器，接口电缆
和终端电阻器是要连接到更高级的控制系统或者连
接到组装式SeGMo-Box。 
定位显示器需要功能接地。

集成的绝对值旋转编码器
即使在电源故障或者紧急停止后，磁性绝对值多圈
编码器仍可迅速记录实时位置。当接通电源后，定
位显示器通过无电池编码器找到位置并且直接准备
就绪 。 
当切断电源后，传感器轴可以被最高调整129圈仍不
丢失绝对位置。 
绝对值旋转编码器器可以耐高冲击/振动过载 。

 

显示和控制
定位显示器配备图像显示。下列值可被测量读取:

 � 实际位置

 � 标定位置

 � 旋转方向

 � 运行状态

诊断显示可以协助用户排查故障，菜单导航通过显
示器下方三个薄膜按钮进行操作

A 固定螺丝钉来固定光轴或者螺纹轴
B 扭矩支撑
C 定位扭矩支撑GEL SEPODRxxxxB
D 定位扭矩支撑GEL SEPODRxxxxA
E 功能接地（平面连接头6.3mm）
F 通信接口和电源支持

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

产品信息

技术参数
电源电压 20 V 到 30 V DC

最大功耗 ≈ 50 mA / 24 V DC

通信接口：现场总线 CAN 总线 CANopen 通信协议, CiA 406; 无电源隔离, IO-Link (1)

通信接口：工业以太网 (2) sercos III (3); POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP (3)

材料 外壳：塑料 ABS，炭黑色；视窗：塑料，冲击保护。

外形尺寸 (不包含连接头) ≈ 48 × 50 × 70 mm / 1.89 x 1.97 x 2.76 inch

重量 ≈ 170 g / 6.0 oz

显示 OLED 1.54”黑白，黄（128 × 64 像数, 图表），语言：英语 

使用温度范围 0 °C 到 +60 °C / 32 °F 到 140 °F

防护等级 IP 65

（1）很快实现，（2）和GEL 65M组合，（3）根据要求

 

 

 

20.7
[0.82]

6.4
[0.25]

50 [1.97] 48 [1.89]
56 [2.21]

11.5
[0.45]

A

C
D

E

B

82
 [3
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3] Ø 
6 [

0.
24

]

Ø 20.2 [0.80]

70
 [2

.76
] 42

 [1
.65

]
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 [0
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7]

30
 [1
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]

F

现场总线接口

即将推出 有

此外 通过
SeGMo-Box
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GEL SEPOD L
线性测量系统

概述
定位显示器是面向线性定位测量使用的，配备外部线
性传感器GEL SELIN，通过两个螺丝固定到设备上。
它连接到外部线性传感器并且可以直接连接到更高
级的控制系统，或者间接地通过模块式SeGMo-Box
连接到更高级的控制系统。定位显示器通过模块式
SeGMo-Box能实现所有标准工业以太网通信。 

连接
定位显示器运行需要20~30V的直流电源供电。通信
接口处理总线通信和电源供给。Y或T分电器，接口线
缆和终端电阻器需要连接到位置显示器，再连接到更
高级的控制系统或者组装式SeGMo-Box。外部的线
性传感器要接到定位显示器的传感器接口 

显示和控制
定位显示配备图像显示。下列值可被测量读取:

 � 实际位置

 � 标定位置

 � 旋转方向

 � 操作状态

诊断显示可以协助用户排查故障，菜单导航通过显
示器下方三个薄膜按钮进行操作

产品信息

技术参数
电源电压 20 V 到 30 V DC

最大功耗 ≈ 150mA（带GEL SELIN线性传感器）/ 24V DC

通信接口：现场总线 CAN总线 CANopen 通讯协议, CiA 406; 无电源隔离, IO-Link (1)

通信接口：工业以太网 (2) sercos III (3); POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP (3)

材料 外壳：塑料ABS，炭黑色；视窗：塑料，冲击保护。

外形尺寸(不包含接头) ≈ 48 × 50 × 70 mm / 1.89 x 1.97 x 2.76 inch

重量 ≈ 100 g / 3.53 oz

显示 OLED 1.54”黑白，黄（128 × 64 像数, 图表），语言：英语

操作温度范围 0 °C 到+60 °C / 32 °F 到140 °F

防护等级 IP 65

(1)很快实现，（2）和GEL 65M合并（3）根据要求

A 2个M5螺旋孔，最大拧入深度7mm
B  功能接地（平面连接头6.3mm）
C  通信接口和电源供给
D  传感器连接端

STEP文件可以通过support@lenord.de 来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

25
[0.98]

20.7
[0.82]

A

B

C D

82
 [3

.2
3]

50 [1.97]
48 [1.89]

20 
[0.79]

22
 [0

.8
7]

70
 [2

.76
]

自由选择接口，SeGMo接口支持所有
标准现场总线

 独立运行

1  与GEL 65Mx组合使用

组合：SeGMo-Assist/通信接口

接口类型     GEL SEPOD R GEL SEPOD L GEL SEHMI
CANopen

IO-Link (Soon available)

PROFINET IO/RT 1 1 1

EtherCAT 1 1 1

EtherNet/IP 1 1 1

sercos III 1 1 1

POWERLINK 1 1 1

Modbus/TCP 1 1 1

现场总线接口

即将推出 有

此外 通过
SeGMo-Box
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GEL SELIN
线性，绝对值测量系统适配GEL SEPOD L

X 线缆长度（连接类型）

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

技术参数
电源电压 20 V 到 30 V DC

最大功耗 ≈ 100 mA / 24 V DC

材料 外壳：铸锌

外形尺寸 (不包含接头) ≈ 70 × 16 × 30 mm / 2.76 x 0.63 x 1.18 inch

重量 ≈ 50 g / 1.76 oz

测量方法 无接触，磁性，绝对值

精度 10 μm

最大测量范围 10 m / 32.81 Foot

最大测量速度 4 m/s / 8.95 mph

使用温度范围 -10 °C 到 +70 °C / 14 °F 到 158 °F

防护等级 IP 65

可读距离 (1) 1,5 mm / 0.06 inch

(1) 在降低测量精度，传感器2 mm/0.08 inch距离到磁带也可实现

产品信息

描述
GEL SELIN线性传感器可以无接触检测到线性调
整过程中定位变化。定位变化从GEL SEPOD L定
位显示器传输到更高级的控制系统。通信接口用于
标定值的数据传输和线性传感器的电源供给。无接
触式来获取定位数值，一个磁性贴带必须附在直线
轴线上。 
线性传感器与磁带最大安装距离为1.5mm，并且
通过通信接口连接到定位显示器上。在降低测量
精度的情况下，传感器与磁带距离可放宽到
2mm。线性传感器测量的是线性传感器和
磁带之间的距离，以此促进测量系统的匹
配，如果超出最大距离，线性传感器会发送 
状态信息并通过LED来显示。 

连接
配合 GEL SEPOD L线性定位显示器使用

X
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无纸化全图像逐步显示使用说明过程

根据仪表图像显示，操作步骤很明确，SeGMo-ImgConv工具可以辅助设计用户特定的象图形来简化导航，标定值显示库可以
存储高达40种定制象图形。

GEL SEHMI
标定值显示器

概述
标定值显示器显示标定位置或者运行状态，并且在
改变样式或工具时协助用户。它通过两颗螺丝固定
在设备上，并且通过通信接口直接连接到更高级的
控制系统，或者通过模块式SeGMo-Box间接连接
到更高级的控制系统。标定值显示器可通过模块式
SeGMo-Box连接到所有标准工业以太网通信接口。 

连接
标定值显示器需要20~30V直流电源供电。通信接口
处理总线通信和电源供给。Y或T型分电器，接口电
缆和终端电阻器是连接到更高级的控制系统或者连
接到模块式SeGMo-Box。 
定位显示器需要功能接地。 

显示和控制
标定值显示器配备图像显示。下列值可被测量读取:

 � 标定位置

 � 操作状态

导航菜单通过显示器下三个薄膜按钮进行操作。

A 2个M5螺旋孔，最大拧入深度7mm
B 功能接地（平面连接头6.3mm）
C 通信接口和电源供给

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

  

  

产品信息

  

开始显示 任务 第一步 第二步 ... 到 ... 结束显示

技术参数
电源电压 20 V 到 30 V 直流电源

最大功耗 ≈ 50 mA / 24 V DC

通信接口：现场总线 CAN 总线CANopen 通讯协议, CiA 406; 无电源隔离, IO-Link (1)

通信接口：工业以太网 (2) sercos III (3); POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP (3)

材料 外壳：塑料ABS，炭黑色；视窗：塑料，冲击保护

外形尺寸(不包含连接头) ≈ 48 × 50 × 70 mm / 1.89 x 1.97 x 2.76 inch

重量 ≈ 100 g / 3.53 oz

显示 OLED 1.54”黑白，黄（128 × 64 像数, 图表），语言：英语

操作温度范围 0 °C 到 +60 °C / 32 °F到 140 °F

防护等级 IP 65

A

A

B

C
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[0.45]

20.7 
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20 
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现场总线接口

即将推出 有

此外 通过
SeGMo-Box

(1)很快实现，（2）和GEL 65M组合使用，（3）根据要求

Tool 
= change B05.D04

1. Move tool  
to position 1

2. Release the  
four M4 screws

Setup
completed!
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SeGMo-Positioning
全自动化

概述
 � 针对全自动调整任务紧凑驱动单元

 � 无刷直流电机和多圈绝对值编码器齿轮

 � 集成功率放大器

 � 可装配于光轴的智能调整单元

特性
 � 标定扭矩范围1.4Nm到15Nm

 � 不锈钢、铸铝或者塑料外壳

 � 运行温度范围-10 °C 到+60 °C

 � 无电池绝对值多圈编码器

 � 防护等级 IP 65/IP 67

 � 通讯接口 CANopen (CiA 402); 
PROFIBUS-DP (V0/V1); sercos III; POWER-
LINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/
IP; Modbus/TCP

 � 选配cULus部件认证 

优势
 � 混合线缆或者连接器输出

 � 监管重要系统数据来协助安全运行（过载保护）

 � 得益于无电池多圈磁性绝对值编码器的绝对位置
检测，即开即用

 � 电子部件免维护

 � 永久密封润滑齿轮免维护 

应用领域
 � 包装机械

 � 食品和瓶装生产线

 � 木材和塑料成型机械

 � 印刷和书籍装订机

 � 大型生产设备

传感器，齿轮和电机组成SeGMo

传感器，齿轮和电机集成于一个紧
凑外壳来节省空间
1  绝对值定位传感器
2  功率放大器

3  前端接口
4  齿轮单元

5  控制刹车

6  无刷直流电机

完美集成：紧凑定位驱动器自动调整高度和宽度基于适用
各种标准接口，可轻松集成到您已有的机械系统中
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GEL 6109 GEL 6110 GEL 6113 GEL 6129

不锈钢
V2A
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GEL 6109
针对有限安装空间下的紧凑定位驱动器

概述
GEL 6109定位驱动器是一款非常紧凑的定位系
统。分层递进的外壳可适配几乎所有空隙。 
此小型动力单元在70rpm情况下输出可高达5Nm，
此种插入式中空轴消除了额外联轴器的需要，简化
集成难度和节约了安装空间。

连接
定位驱动器需要两路24V到30V直流电源。一路供
电给控制电路，一路供电给电机电源。定位驱动
器通过混合电缆连接到SeGMo-Box，SeGMo-
Connect控制着总线通讯和驱动器电源供给。

集成绝对值编码器
当电源断路或者紧急停止后，磁性绝对值编码器可
迅速记录实时位置。当电源接通后，电源驱动器通
过无电池编码器可检测到相应位置，直接准备就
绪。绝对值编码器可承受高冲击/振动载荷。

产品信息

(1)结合GEL 6505，(2)结合GEL 6505/GEL 65M

半空心轴 输出轴M

一个真正的空间节省装置-适配极小空间-

基于小尺寸维度，GEL 6109
定位驱动器在机械设计上提供
了更多的自由度

L = 76 / 96
[2.99 / 3.78]

L = 76 / 96
[2.99 / 3.78]
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技术参数
电源电压 24 V 到 30 V 直流供电

额定电流损耗 2.6 A (最高 5 A) / 24 VDC 

负载比%  
(按载荷而定)

负载比=25%在100%负载转矩
负载比�d50%在分级负载扭矩

通信接口：现场总线 CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (V0/V1) (1)

通信接口：工业以太网 (2) sercos III; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

额定扭矩输出轴 2.5Nm和5Nm在70rpm

输出轴 半空心轴，实心轴，定制轴

外壳材料 铸铝

重量 ≈ 1,25 kg / 44.09 oz

使用温度范围 -10 °C 到 +60 °C / 14 °F 到 140 °F

防护等级 IP 67

cULus元器件认证, 
E196161

UL 61800-5-1 
CSA C22.2 number 274-13

UL 数据: 防护程度 样式 1

UL 数据: 使用环境温度范围 0 °C 到 +55 °C / 32 °F到 131 °F

UL 数据: 操作环境温度 -10 °C到 +55 °C / 14 °F 到 131 °FA+
F 
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现场总线接口

证书

此外 通过
SeGMo-Box

dw  插入杆的外径
L 长度是由结构形式决定（参考技术信息）

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】
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产品信息

技术参数
电源电压 24 V 到 30 V 直流供电

额定电流损耗 3.6 A (最高 7.5 A) / 24 V DC

负载比%
(按载荷而定)

负载比=25%在100%负载转矩
负载比�50%在分级负载扭矩

通信接口：现场总线 CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (V0/V1)

通信接口：工业以太网 sercos III; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

额定扭矩输出轴 1.4-15Nm在230-30rpm

输出轴 半空心轴，实心轴，定制轴

外壳材料 不锈钢、铸铝

重量 ≈ 1,60 kg – 3,50 kg / 56.44 oz – 123.46 oz

使用温度范围 -10 °C到 +60 °C / 14 °F 到 140 °F

防护等级 IP 67

ccULus元器件认证,
E196161

UL 61800-5-1 
CSA C22.2 number 274-13

UL 数据: 防护程度 样式 1

UL 数据:环境温度 0 °C 到 +55 °C / 32 °F 到 131 °F

A/dw  尺寸根据输出轴（参考具体技术信息）
L 长度是由结构形式决定（参考技术信息）

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

GEL 6110
高扭矩紧凑定位驱动器

A

A

L = 126 / 166.5 [4.96 / 6.56]

L = 126 / 166.5 [4.96 / 6.56]
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实心轴

半空心轴 

概述
GEL 6110系列定位驱动器非常紧凑，并且外壳可选
不锈钢或者铸铝，均可提供IP67防护。此定位驱动器
通过一根中空轴组装，不需要额外的联轴器，可以节
约适配材料并且减少安装深度，这表示它可轻松集
成到有环保和空间要求的单独设备中。

连接
定位驱动器需要两路24V到30V供电。一路供电给控
制电路，一路供电给电机电源。定位驱动器通过混合
电缆（SeGMo-Connect）连接到SeGMo-Box。 
SeGMo-Connect控制着总线通讯和驱动器电源供
给，作为集成了现场总线接口的独立运行设备，设备
可直接连接到更高级的控制系统。为了达到这个目
的，两路现场总线线缆和一路电源供给线缆同时连
接到驱动器。

驱动器还可选配紧急制动刹车。 

集成绝对值编码器
当电源断路或者紧急停止后，磁性绝对值编码器可
迅速记录实时位置。当电源接通后，电源驱动器通
过无电池编码器可检测到相应位置，直接准备就绪。
绝对值编码器可承受高冲击/振动载荷。

现场总线接口

工业类 以太网接口

证书

不锈钢
V2A
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GEL 6113
贯穿中空轴定位驱动器

概述
带有贯穿中空轴GEL 6113定位驱动器可以直接 
替代手摇轮来进行样式调整。相比标准手摇轮来
说，定位驱动器仅需额外的一点点空间来装在机械
光轴上。轴向安装深度仅90mm，这是一款极其紧
凑的位置驱动器，并且已经将与机械杆连接的夹紧
环考虑在内。

连接
定位驱动器需要两路24V到30V供电。一路供电给控
制电路，一路供电给电机电源。

定位驱动器通过混合电缆（SeGMo-Connect） 
连接到SeGMo-Box。SeGMo-Connect控制着总
线通讯和驱动器电源供给，作为集成了现场总线接
口的独立运行设备，设备可直接连接到更高级的控
制系统。为了达到这个目的，两路现场总线线缆和 
一路电源供给线缆同时连接到驱动器。刚性铸铝外
壳提供IP67防护。驱动器还可选配紧急制动刹车。 

集成绝对值编码器
当电源断路或者紧急停止后，磁性绝对值编码器可
迅速记录实时位置。当电源接通后，电源驱动器通
过无电池编码器可检测到相应位置，直接准备就
绪。绝对值编码器可承受高冲击/振动载荷。

产品信息

DBA

22.3
[0.88]

L =
 18

7/
24

5.5
 [7

.3
6/

9.6
7]

31.5 
[1.24]

21 
[0.83]

16 
[0.63]

25
 

[0.
98

]

10 [0.39]

A 平面轴承
B 扭矩支撑
C 壳型联轴器可两端安装
D 功能接地（固定螺丝钉 M4）
E 输出轴
L 长度是由结构形式决定（参考技术信息）

STEP文件可以通过
support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

60
 [2

.3
6]

100 [3.94]

15 [0
.59

]

技术参数
电源电压 24V到30V直流供电

额定电流损耗 4.1A（最高10A）/ 24VDC

负载比%
(按载荷而定)

负载比=25%在100%负载转矩
负载比�d50%在分级负载扭矩

通信接口：现场总线 CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (V0/V1)

通信接口：工业以太网 sercos III; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

额定扭矩输出轴 5Nm到10Nm在55rpm

输出轴 贯穿中空轴dw = 20 mm

外壳材料 铸铝

重量 ≈ 3,50 kg / 123.46 oz

使用温度范围 -10 °C 到 +60 °C / 14 °F 到 140 °F

防护等级 IP 67

cULus元器件认证,
E196161

UL 61800-5-1 
CSA C22.2 number 274-13

UL 数据: 防护程度 样式 1

UL 数据:环境温度 0 °C到 +55 °C / 32 °F到 131 °F

UL 数据: 使用环境温度范围 -10 °C到 +55 °C / 14 °F到131 °F

C

现场总线接口

工业类 以太网接口

证书

E
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GEL 6129
集成现场总线接口的紧凑定位驱动器

概述
基于可选小尺寸直型接头或者弯型接头，GEL 6129 
定位驱动器给系统设计提供更多自由度，可选
2.5Nm或5Nm扭矩输出的统一外壳尺寸有助于并入
系统，GEL 6129也可作为独立设备使用。

连接
定位驱动器需要两路24V到30V供电。一路供电给
控制电路，一路供电给电机电源。

定位驱动器通过混合电缆（SeGMo-Connect）连
接到SeGMo-Box。SeGMo-Connect控制着总线
通讯和驱动器电源供给，作为集成了现场总线接口
的独立运行设备，设备可直接连接到更高级的控制
系统。为了达到这个目的，两路现场总线线缆和

一路电源供给线缆同时连接到驱动器。硬的塑料外
壳提供IP65防护。 

集成绝对值编码器
当电源断路或者紧急停止后，磁性绝对值编码器可
迅速记录实时位置。当电源接通后，电源驱动器通
过无电池编码器可检测到相应位置，直接准备就绪。 
绝对值编码器可承受高冲击/振动载荷。

产品信息  
 

 
 

A 平板连接器 6.3mm（功能接地）
B 夹紧环

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

技术参数
电源电压 24V到30V直流供电

额定电流损耗 2.4A（最高5.2A）/ 24VDC

负载比%
(按载荷而定)

负载比=25%在100%负载转矩
负载比�50%在分级负载扭矩

通信接口：现场总线 CANopen (CiA 402)

通信接口：工业以太网 sercos III; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

额定扭矩输出轴 2.5Nm和5Nm在70rpm

输出轴 半空心轴

外壳材料 塑料（ABS）

重量 ≈ 0,65 kg / 22.93 oz

使用温度范围 -10 °C 到 +60 °C / 14 °F 到 140 °F

防护等级 IP 65

A A

B B

50 [1.97] 75.7 [2.98] 84.8 [3.34]

5.6
[0.22]

5.6
[0.22]

19 [0
.75

]
11

0 [
4.

33
]

现场总线接口

工业类 以太网接口

即将推出 有

连接技术 HS 连接技术ST
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基于独立和安全的工业4.0接口，能够监
测您的系统状态

过程控制和品质保证
通过总线接口，它不仅可以设置目标定
位值，还可以将真实位置值返还给控制
系统，这意味着所有连接着的手动送料
轴都可被监测和跟踪。控制系统不会给
出开始指令直到一个正确的核对信号被
接收，因此避免了不良品或者待包装物
品被损坏。

SeGMo-Box
集中式管理定位驱动器和位置显示器

概述
组装于开关柜或者系统中的分布式控制单元，简化
系统集成并且减少总线数量，确保与更高级的控制
系统的交互并且控制定位驱动器。SeGMo-Box有
如下版本:  

 � 紧凑设备可搭载高达5个定位驱动器（GEL6505）
它扮演分电器角色，处理已连接设备的功率分配

 � 模块式SeGMo-Box可连接至多17个定位驱器/48
个位置显示器(GEL 65M)。两种不同基本外壳可
自由选择4个或9个插槽

特性
 � 温度范围0 °C 到 +60 °C

 � 防护等级IP20/IP69K

 � 集成通信接口 

优势
 � 轻松运行 SeGMo-Positioning/SeGMo-Assist

 � 通过SeGMo-Support Tool/SeGMo-Web可简
易配置

 � 已连接设备的功率管理

 � 选配网络连接工业4.0运用和远程维护(GEL65M) 

应用领域
 � 包装机械

 � 食品和瓶装生产线

 � 木材和塑料成型机械

 � 印刷和书籍装订机

 � 大型生产设备

GEL 65MGEL 6505
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GEL 6505
分布式控制单元

概述
通常通过更高级的控制系统对SeGMo进行配置。适
配所有标准现场总线和工业以太网通信接口的插入
模块，可让智能SeGMo-Box与更高级的控制系统
交互。通信模块可根据类型代码预装配。 

功能
定位驱动器上三个LED灯表明供电状态和交互情
况。在故障事件或者检查中，可通过LED灯下的按
钮来开关供电和信号交互，也可以通过此按钮来执
行报错或者手动复位。出于服务的目的，通过连接到
SeGMo-BoxUSB接口的辅助程序SeGMo-Sup-
port可读取和设定相关参数。定位驱动器的混合线
缆可直接连接到SeGMo-Box。集成电子刹确保数
采盒可以安全运行。

通过功率管理系统，定位驱动器的最大功率损耗可
被程控化。当完成了连接工作，SeGMo-Box会核对
系统参数。之后，定位驱动器可自动配置，无需连接
到更高级的控制系统。

产品结构
电机电源电路和控制电路的供给是通过一个通用连
接或者通过两个独立连接实现。在分开给两个电路
供电情况下，定位驱动器电机的电压可在无需中断
内部交流情况下被关闭，例如当“紧急停止“激活后。
基于CE认证要求，通过认证安全继电器，可在系统
端开启定位驱动器电机电源。由于驱动器和驱动盒
之间的内部交互未被影响，驱动器的状态监测可以
被保证。这确保驱动器可被安全关闭。

产品信息

STEP文件可以通过
support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

技术参数 GEL 6505 A GEL 6505 B
电源电压（控制电路） 20V到30V直流供电，最大 1A

电源电压（电机电源电路） 24V到30V直流供电

额定电流损耗（电源电路） 取决于连接设备数量和载荷

通信接口：现场总线 CANopen; PROFIBUS-DP (V0/V1)

通信接口：工业以太网 sercos III; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP

组装地点 干燥环境 潮湿环境

外壳材料 铸铝 不锈钢1.4301

重量 ≈ 1,00 kg / 35.27 oz ≈ 4,50 kg / 158.73 oz

使用温度范围 0 °C 到 +60 °C / 32 °F 到 140 °F

使用温度范围 IP 20 IP 69K

UL 数据:文件编号 E483619 

UL 数据: 环境文档 0 °C 到 +55 °C / 32 °F 到 131 °F 0 °C 到 +60 °C / 32 °F 到 140 °F

UL 数据: 防护等级 IP 20 IP 68

UL 数据: 防护等级 Typ 1
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GEL 6505 A

GEL 6505 B
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证书

(1)

现场总线接口

工业类 以太网接口
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GEL 65M
模块化，分布式控制单元

概述
模块化SeGMo-Box GEL 65M是一种分布式控制
单元。

工业以太网接口使其可与中央高级控制系统（PLC）
交互。模块化设计允许特定应用组合。两种基础外形
尺寸可选。通过结合两个基础外壳，可连接至多17个
定位驱动器或至多48个定位显示器。定位驱动器和
定位显示器也可在SeGMo-Box中混合使用。通过额
外选配网络连接，模块化SeGMo-Box完美适配工业
4.0技术运用，而且可以进行远程系统维护，并且不影
响工业以太网现场总线。

功能
插入模块的4个LED灯显示电源供给和交互状态。 
连接的设备可被驱动盒自动识别，设置参数和配置。
一些参数通过选配网络接口或者USB口直接被读
取。现代化网页接口被用来做可视化界面。所连接
设备的线缆是直接连到模块化SeGMo-Box。集成
化电子刹车确保驱动盒安全运行。

定位驱动器的最大功率损耗通过功率管理系统可被
程控化。当完成了连接工作，SeGMo-Box复核系统
参数。之后，定位驱动器可自动配置，无需连接到更
高级的控制系统。

产品结构
电机电源电路和控制电路的供给是通过一个通用连
接或者通过两个独立连接实现。

在分开给两个电路供电情况下，定位驱动器电机的
电压可在无需中断内部交流情况下被关闭，例如当“
紧急停止“激活后。基于CE认证要求，通过认证安
全继电器，可在系统端开启定位驱动器电机电源。
由于驱动器和驱动盒之间的内部交互未被影响，驱
动器的状态监测可以被保证。这确保驱动器可被安
全关闭。

产品信息

技术数据 GEL 65M5 GEL 65M0
电源电压（控制电路） 24V到30V直流供电最大2A 24V到30V直流供电，最大3.25A

电源电压（电机电源电路） 24V到30V直流供电

额定电流损耗（电源电路） 取决于连接设备数量和载荷

通信接口：工业以太网 sercos III (1); POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP (1)

外壳材料 镀铝锌钢板

重量 ≈ 1,60 kg / 56.44 oz ≈ 2,70 kg / 95.24 oz

使用温度范围 0 °C 到 +60 °C / 32 °F 到140 °F

防护等级 IP 20
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 144 
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  1
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76
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A B C

 1
5 

A 安装方式A（安装支架）
B 屏蔽接地终端
C  线缆布线
D 安装方式B（适配器）

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

GEL 65M5

GEL 65M0
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275 [10.83]

280.6 [11.05]

290.6 [11.44]

110 [4.33]
153.6 [6.05] 127 [5.00]

163.6 [6.44] 144 [5.76]

B

A

C D

A

工业类 以太网接口

即将推出 有

(1) 根据要求

网页服务器工业 4.0
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连接器仅高出安装空间55mm方便连接，一目了然：通过SeGMo-
Connect，把SeGMo定位驱动器和
SeGMo-Box接在一起是轻而易举的。

SeGMo-Connect
SeGMo系统连接线缆

概述
 � 可配置的混合线缆 
便于SeGMo定位驱动器简易连接

 � 集成电源供给和总线通讯的M17或者M23连接器

 � 快速断开连接器，方便接线断开

 � 给独立使用的SeGMo定位驱动器提供电源供给 

特性
 � 高电磁兼容性（EMC外壳防护）

 � 按DIN EN 60512标准执行的电流载流容量

 � 长度范围3m~20m 

优势
 � 减少线缆铺设

 � 适用于独立连接场景

 � 节省 SeGMo定位驱动器与SeGMo-Box  
或者模块化SeGMo-Box之间的连接时间

SeGMo-Connect 组合

定位驱动器 混合线缆 分布式控制单元

散线

M17型连接器

M23型连接器

终端连接器

BZK 连接器类型 M17 BZK 连接器类型 M23
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BZK 17 and 23
适用于多种应用的稳固连接器

概述
稳固连接器要求确保数据和电力的安全传输。 
SeGMo-Connect的系列连接器是通过第三方 
UL认证的，所以完善了SeGMo系统产品。

产品信息

技术参数 连接器类型23 连接器类型17
连接方式（耦合/连接器） 公头/母头

外壳材料（耦合 /连接器） 镀镍黄铜（其他根据要求定制） 黄铜压锌铸造并且塑料图层

接管螺母材料 镀镍黄铜 –

防护等级 IP 66/IP 67

认证 cULus 部件认证 (no. E247738)

STEP文件可以通过support@lenord.de来获取
所有尺寸单位mm【英寸】

 连接器类型23 

 连接器类型23 

耦合

耦合

连接器

连接器

18
.7

[0
.74

]

18
.7

[0
.74

]

28 [1
.10

]

M
23

 x 
1

72 [2.84]

41.4 [1.63] 42 [01.65]

78 [3.07]

SeGMo-Connect可被自由装配，并且
可根据客户要求进行预装配，整个系统
可被快速连接。

证书

(1)

La
nt

ec
h
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您身边的专业人士
我们的专业知识，让您拥有技术优势

我们是运动传感技术和集成驱动技术领域的国际领先专家。我们为交
通和机械行业开发、制作和销售技术领先的解决方案。我们的产品确保
高速列车安全运行，以最少的工作量设置包装机，精确监控工具主轴，
并以节能的方式调节汽车电驱动系统。近60年来，我们高水平的技术支
持能力和我们在应用方面的知识，让我们的客户获益匪浅。

如果涉及到高效地集成传感器和执行器、智能地将信号转换为附加值功
能，以及使其能够交互式访问，那么我们绝对是您正确的合作伙伴。与我
们合作，可基于数据流现场生成可用信息，直接集成到您的系统环境。

请您相信我们的经验，这将在未来实现全生命周期低成本、高可靠性和
数字安全性。

Lenord+Bauer – 我们是您值得信任的解决方案的合作伙伴。

活跃于全球未来市场

1965
Lenord, Bauer 
& Co. GmbH 在 
Oberhausen 的一
间地下室成立

1999
转子位置和转速传
感器在船舶推进器
的极端运行条件下
得到证明

1993
用于机床中的高精
度和高速传感器

2019
电动汽车传感器
技术：同步和异步
发动机的高效驱动
控制

1973
公司位于 Oberhausen 
的大楼

2008
包装机驱动技术：一
代伺服驱动装置推向
市场

2012
位于 Gladbeck 的
全新生产工厂的落
成典礼

2011
走向世界：上海子
公司成立

1996
用于轨道交通的耐
用无磨损传感器解
决方案

2021
Lenord+Bauer   
意大利和美国公司
正处于起步阶段

高质量标准
为了卓越的产品质量和高可靠性， 
我们拥有标准流程，并通过了 
DIN EN ISO 9001、DIN EN ISO 14001 
以及 DIN ISO/TS 22163 (IRIS) 认证。
每年都经过外部机构认证。此外，我们作
为您的合作伙伴，您然可以对我们进行
审核。
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为您提供最佳解决方案
在您的项目中提供个性化咨询

请问您想不想给您已有的系统提高自动化程度来扩大生产力？ 
您只需更换部件，增加最先进的技术，替换手动单元即可实现我司销
售部门就您的改装项目沟通并提供建议乐意之至我们提高您的系统
的效率，可能性和操作可靠性

我司同时也是您新系统的合格合作伙伴。请咨询我司更多关于
SeGMo系统的实际应用

 
 
技术咨询

021 50398272-803 // support@lenord.de

订单处理

021 50398272-815 // info@lenord.cn
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我们竭尽全力地帮助您完成项目
的每个阶段。

可以快速提供信息
不管是产品手册、技术信息、制造商声明还是证书，在我
们的下载区中，您一定能找到您想要的。如果您计划新
建工厂或进行升级改造，我们也非常乐意应要求为您提
供我们的 STEP 文件。  

www.lenord.de/cn/服务/下载区域
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Lenord, Bauer & Co. GmbH 
 
Dohlenstraße 32 
46145 Oberhausen 
德国
电话 +49 (0)208 9963 0 
www.lenord.de

莱诺德包尔 
自动化技术（上海）有限公司  
上海市金海路 1000 号 42 幢 302 室 
邮编：201206  
中国 
电话 +86 21 50398270
www.lenord.cn

Lenord+Bauer Italia S.r.l. 
 
Via Gustavo Fara, 26 
20124 Milano 
意大利  
电话 +39 340 1047184 
www.lenord.com

Lenord+Bauer USA Inc.
32000 Northwestern Highway 
Suite 150 
Farmington Hills, MI 48334 
美国 
电话 +1 248 446 7003 
www.lenord.com 

运动传感器和集成驱动技术

遍布全球 
为您进行现场解答


