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El sistema SeGMo

Aumento de la productividad gracias a la reduccion del
tiempo necesario para el cambio de formato

La automatizacion y, por tanto, la productividad de la instalacién, ha alcanzado
ya en muchos sectores un nivel tal alto, que el tiempo necesario para cambiar

el formato y volver a poner en marcha la instalacién constituye una pérdida de
valor afadido significativa. Por tanto, la optimizacién del tiempo necesario para el
cambio de formato es una medida importante para aumentar la productividad.

jAutomatice también sus ejes de alimentacidn con nuestro sistema SeGMo!
Mediante una sencilla integracion en el control de su instalacion aumentara la
eficiencia del sistema y ahorrara tiempo y dinero.

Tanto si se trata de una enderezadora o una cerradora de cajas, una
empaquetadora “wrap-around”, una envasadora, una alimentaciéon de mercancia
en fardos o una etiquetadora: le ofrecemos la solucién de automatizacion total o
parcial adecuada para su aplicacién.

Resumen de las ventajas del sistema

Tiempo de preparacion mas corto: @@} Industria 4.0: Monitorizacién
Alta flexibilidad y productividad inteligente del estado

Alta seguridad de proceso con Sistema sin bateria: Reduccién de
rapida amortizacién de la inversion los costes del ciclo de vida

@ Certificado UL: Facilidad de Muy alta compatibilidad
exportacion electromagnética (CEM)

@ Ganar tiempo y evitar errores gracias al sistema SeGMo

0 Inicio inmediato de la produccién

Cambio @) Retardo: Esperar al personal, distancias
de formato entre los ajustes

Los errores de aju © Mucho retardo: Esperar al personal,
— unidades defectuo distancias entre los ajustes, lectura de los
valores de ajuste en la documentacion,
aumento del riesgo de errores de ajuste
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' SeGMo-Positioning — Autom @ Correccion automatica del error
SeGMo-Assist — Automatiza 3 La sefal de respuesta detiene el sistema,

el personal puede corregir el error

@ La posicion incorrecta no se detecta hasta
que se producen unidades defectuosas

SeGMo-Assist

Ajuste de la corredera Cambio de piezas

de formato

Ajuste del husillo

J1§1]
SF

O

SeGMo-Positioning

Cambio de formato totalmente automatico siguie do unn una férmula especificada: rapido y seguro
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Del formato 1 ... ...alformato 2... ... yotravez al formato 1
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Los productos SeGMo

Soluciones adecuadas para todos los requisitos

El sistema SeGMo esta formado por el indicador digital de posiciéon
SeGMo-Assist, los accionamientos de posicionamiento SeGMo-Positioning
y la unidad de control descentralizada SeGMo-Box para la integracion
flexible del bus de campo. Ademas, esta solucién Plug & Play incluye

los cables hibridos certificados y adecuados para cadena portacable,
incluidos los conectores.

El indicador digital de posicién SeGMo-Assist muestra las posiciones
prescritas y reales para facilitar los procesos de ajuste manuales. Existen
variantes para aplicaciones rotativas y lineales. La indicacion Unicamente
del valor prescrito, sin sistema de medicién, sirve de ayuda, por ejemplo,
para realizar cambios de piezas de formato o cambios de herramientas.

Los accionamientos de posicionamiento SeGMo-Positioning son sistemas
mecatrénicos completos con codificador rotatorio absoluto sin bateria
Multiturn, engranaje y motor, asi como sistema electrénico integrado de
control y potencia. Con pares nominales de hasta 15 Nm, cubren la gama
de potencia tipica para los ejes de alimentacion. Los accionamientos

de posicionamiento se pueden integrar en el control del sistema con
modulos funcionales.

Alternativamente, a través de la SeGMo-Box descentralizada es posible
automatizar hasta 17 ejes de alimentacion. La Box se encarga de gestionar
la potencia para los accionamientos de posicionamiento conectados, y
concentra la interaccion con el control del sistema. Ademas, se pueden
conectar hasta 48 indicadores de posicion con la SeGMo-Box modular. Es
posible un funcionamiento mixto con accionamientos de posicionamiento
e indicadores de posicion.

Catdlogo de soluciones SeGMo

Funcionamiento auténomo a través del PLC

Nivel del sistema

La biblioteca de médulos funcionales
que proporciona Lenord+Bauer
simplifica la integracion de los
accionamientos de posicionamiento
y los indicadores de posicién en el
programa del PLC.

Nivel de sensor-actuador
Las variantes auténomas

con bus de campo integrado
permiten la integracion directa
en el PLC

Nivel del sistema

La biblioteca de médulos
funcionales que proporciona
Lenord+Bauer simplifica la
integracién de los accionamientos
de posicionamiento y los
indicadores de posicion en el
programa del PLC.

Nivel de integracion

CANopen

Etheri'et/IP

&—— EthercaT™ #Modbus

SEreoS PowERLiNK
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CANopen

SeGMo-Lib

SeGMo-Assist/-Positioning

SeGMo-Tools

Los buses de campo IE convencionales estan

disponibles a través del SeGMo-Box modular Etheritet/IP

EthercAT~ #Modbus

Alta seguridad de proceso con rapida amortizacion de la inversion

14
Umbral de rentabilidad
12
A Costes con Ganancia
ajuste manual
8
. Costes con ajuste
mediante el sistema SeGMo
4
2
0
0 5 10 15 20 25 2830 35 40

Debido a que los tiempos de preparacion
son més cortos, la curva de costes por
cada cambio de formato automatizado es
mucho mas plana en comparacion con el
ajuste manual. En el gréfico del ejemplo,
las curvas se cruzan al cabo de 28 dias. En
ese momento los costes del cambio de
formato manual superan los costes totales
del sistema SeGMo. La inversién se ha
rentabilizado.

como gateway. Una conexién de red segura
y opcional permite, entre otras cosas, el
mantenimiento a distancia y aplicaciones de
la Industria 4.0.

Nivel de sensor-actuador

Los productos SeGMo recopilan

datos de produccién y ejecutan
comandos. Con ello permiten

una digitalizacion de los procesos

y, por tanto, aplicaciones de la |
Industria 4.0.

Todos los nombres comerciales y marcas que se mencionan en este catalogo son propiedad de sus respectivos propietarios. Dichos propietarios no se identifican como tales en este
documento. Algunos productos de este catalogo se representan en las imagenes con equipamientos especiales que no estan incluidos en el suministro. Consulte la informacién técnica.

SeGMo-Box

SeGMo-Assist/-Positioning



Plug & Play

Instalacién rapida y cableado facil

diSetPosition

disetVelocity diActpc

dijogvelocity diActve

diHomeVal dito

xDummy
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Durante la primera puesta en marcha de un accionamiento de o Rociowelt k
. . . . " s , RSLogix 5000
posicionamiento, con frecuencia se separa “el grano de la paja”. Aqui, - Ejemplo de montaje
la facilidad de integracién y la comodidad de interaccién son la clave ® | commme
para una ingenieria eficiente y sin errores. g e A (e 63 b e
. . . PR SIEMENS Apoyo del par
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jogrev warning
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archivos necesarios de los aparatos, estan disponibles también
mddulos funcionales ejecutables para todas las plataformas de
automatizacién habituales. Existe también la posibilidad de mover los
accionamientos de posicionamiento sin que el control del sistema esté
encendido.

Eje hueco pasante

IPosL Svell f—
IPosH SVelH f—
IVell
IVelH

Eje de la maquina
con rueda manual
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Conexion M12

Después de integrar los médulos funcionales en el programa del
PLC, los accionamientos de posicionamiento se pueden conmutar
directamente a través del control del sistema.

SeGMo-Connect - Tecnologia de conexién moderna

El elevado nimero de componentes
eléctricos en las maquinas, como sensores,
interruptores de fin de carrera, técnica

de seguridad y toda la tecnologia de
accionamiento eléctrico producen un gran
trabajo de cableado. Para minimizarlo,
Lenord+Bauer ofrece una solucién con un
unico cable.

esitan 3 cables por cada Solo se necesita 1 cable

amiento de posicionamiento accionamiento de posicio En lugar de utilizarse dos cables para la
comunicacién del bus y un tercer cable

para la alimentacion eléctrica de los
accionamientos de posicionamiento,

o—do Bl iond se conecta solo un cable hibrido. Por
° R ejemplo, en el caso de que se conecten

000 000 5 am.or-lamlel‘ltos de OO cinco accionamientos de posicionamiento
000 000 posicionamiento Q00 al SeGMo-Box, el nimero de cables se
15 cables 5 cables reduce de quince a cinco.

Canal de cables (anal de cables

Acceso de servicio USB

Ejemplo de montaje Apoyo del par
@ Carcasa de lamaquina como rodamiento
@ Apoyo del par (0] libre
© Anillo de sujecion
a Eje de la maquina J:
6 SeGMo-Positioning
@ AConexion SeGMo-Connect ' m
o
I

El cable hibrido confeccionado no solo
minimiza el trabajo de cableado, sino que
también reduce el espacio necesario en
los canales de cables. Esta disefado para
el uso mévil en cadenas portacable, y
esta disponible en las variantes para uso
alimentario, sin halégenos y como cULus
Recognized Component.

Laformay la ejecucion del
r‘ apoyo del par dependen de
Detrds de un tapén ciego se la aplicacion.

puede acceder a un conector Hay diversos accesorios

de servicio (Mini USB). disponibles para el montaje.




El sistema SeGMo en uso

Cambio de formato sin errores y seguridad del proceso

SeGMo-Assist
Pdgina 10-19

Para asegurar que los distintos tamafos de
envase se puedan procesar perfectamente,
para la preparacién son necesarias algunas
adaptaciones en la maquina. Cabe mencionar,
por ejemplo, modificaciones en el ajuste de la
altura y la anchura. Con el sistema SeGMo se
pueden realizar de forma rapida y sin errores.
Puede escoger entre la automatizacion total o
parcial de su instalacién.

Para comenzar con la automatizacion de
sus procesos, resulta ideal complementar

el cambio de formato anterior totalmente
manual con el indicador digital de posicién
SeGMo-Assist, para supervisar con seguridad
los ejes conectados al control del sistema.

iNecesita cambios de formato totalmente
automaticos que se puedan reproducir

SeGMo-Positioning
Pdgina 20-29

pulsando un botén? En ese caso, realice
la automatizacion de sus maquinas con
el SeGMo-Positioning. Merece la pena
especialmente para lotes de tamafno
pequeno y gran diversidad de envases.

Tanto los indicadores digitales de posicion
SeGMo-Assist como los accionamientos
de posicionamiento SeGMo-Positioning se
pueden conectar al SeGMo-Box modular,
integrarse conjuntamente en una red de
bus de campo de Ethernet industrial y
gestionarse de forma centralizada a través
de la Box. Utilizando los cables hibridos
SeGMo-Connect en combinacion con el
SeGMo-Box ahorrara tiempo a la hora de
cablear los accionamientos, ya que solo es
necesario un cable por cada accionamiento.

SeGMo-Connect
Pdgina 36—39

SeGMo-Box
Pdgina 30-35

Catalogo de soluciones SeGMo

Aplicable en todo el mundo

La aprobacion de méaquinas y plantas de produccién en los EE. UU. y Canadé es como
una carrera de obstéaculos. Todos los componentes, al igual que los cables instalados,
deben cumplir los requisitos de UL. ;Busca un sistema para la automatizacion total de su
maquina que ya cumpla estos requisitos? Apueste entonces por los accionamientos de
posicionamiento SeGMo-Positioning" con certificado UL de Lenord+Bauer, y evitese la
costosa realizacion de comprobaciones individuales.

Nuestra empresa es auditada regularmente por UL y certifica que se cumplen los
requisitos de seguridad y todas las especificaciones en el proceso de fabricacion. No solo
los accionamientos de posicionamiento, sino también la correspondiente solucién de
cableado y el SeGMo-Box" cumplen los requisitos de UL y llevan la marca de verificacion
cURus o cULus. Esto certifica que los componentes de SeGMo cumplen todas las normas
vigentes segun UL 61800. De este modo, también se da la conformidad con NFPA 79y un
cableado seguin el American-Wire-Gauge (AWG).

)| eee
TEEE

|
|

G *SAAC: Preparado para la Industria 4.0

La digitalizacion y la evaluacién de datos inteligente son factores que impulsan la Industria
4.0. Ambas se realizan en el marco de i*SAAC para aprovechar aplicaciones de futuro, como
la monitorizacién del estado y la supervision del sistema:

B La preparacion de datos inteligente permite supervisar el estado de un eje,
evitando asi un fallo imprevisto del sistema

B [ntegracion rapida gracias a los médulos funcionales disponibles para las mas habituales
plataformas de automatizacion, herramientas de puesta en marcha y unidades de control
descentralizadas

B Interaccion facil con el sistema gracias a la configuracion libre de las interfaces de usuario,
la conexién USB y el servidor web

Este sistema le ayudara cada vez mas a través de una monitorizacion activa del estado

y, ademas de los datos sobre el estado de los componentes, le mostrara también, por
ejemplo, las modificaciones del par de arranque. De este modo, puede detectar suciedad y
desgaste en el eje. jCuéntenos usted también cuales son sus requisitos!

Industria 4.0y
Mmantenimiento
a distancia

|

Al

(1) Certificado UL disponible para GEL 6109, GEL 6110, GEL 6113, GEL 6505 y SeGMo-Connect/
Certificado UL en preparacién para GEL 6129, GEL 65M y SeGMo-Assist

9
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SeGMo-Assist

Ajuste del formato realizado manualmente

Generalidades

Indicacién de la posicion prescrita y real para
facilitar los procesos de ajuste manual

Para mediciones de posicion rotatorias y lineales

Indicacion como ayuda para el cambio de piezas de
formato o de herramientas

Caracteristicas

Carcasa de plastico, ABS

Rango de temperatura de funcionamiento de 0°Ca
+60 °C

Pantalla gréfica clara para representar

pictogramas especificos del cliente

Grado de proteccién IP 65

Bus CAN con protocolo CANopen, perfil CiA 406

Ventajas

Resistente a las interferencias de CEM
Cableado facil

Extremadamente compacto para situaciones de
montaje en espacios reducidos

Listo para funcionar inmediatamente después de
conectar la red, gracias a la deteccién de posicion
absoluta Multiturn

Pictogramas que se pueden programar libremente
para facilitar el manejo

No requiere mantenimiento eléctrico

Ambitos de aplicacion

M4aquinas envasadoras
Instalaciones de llenado y productos alimentarios

Maquinas para el procesamiento de pléstico y
madera

Ingenieria mecanica y construccion de instalaciones
en general

@ Sistema sin bateria: Favorable para el medio ambiente y el bolsillo

por bateria

Sistema soportado

j—
Intervalos de cambio de baterias

SeGMo-System

(1) otras interfaces de comunicacion a través del SeGMo-Box modular

El indicador de posicién digital, con
codificador rotatorio absoluto Multiturn
integrado, no requiere mantenimiento
eléctrico y no necesita ninguna bateria de
respaldo.

Esto le permite ahorrar costes operativos
y, al mismo tiempo, cuidar el medio
ambiente, ya que no es necesario cambiar
ninguna bateria.

GEL SEPOD R

GEL SELIN

Catalogo de soluciones SeGMo

GEL SEHMI

Amplie su instalacién con el indicador digital de posicién

SeGMo-Assist y simplifique considerablemente los
procesos de ajuste manual.

1



GEL SEPOD R

Sistema de medicion rotativo

Descripcion

Este indicador de posicién esta previsto para la
medicidn rotativa de la posicion, y sirve para el
montaje en un eje de maquina o un husillo. Se conecta
al control del sistema de forma directa a través de la
interfaz de comunicacion, o indirectamente a través
del SeGMo-Box modular. El uso del indicador de
posicion en el SeGMo-Box modular permite conectar
todas las interfaces de comunicacién de Ethernet
industrial habituales.

Conexidon

El indicador de posicion funciona con una tension

de alimentacién de 20 a 30 V CC. La interfaz de
comunicacion se encarga de la comunicacion de
busy la alimentacion eléctrica. Para la conexién a

un control del sistema o al SeGMo-Box modular se
necesitan distribuidores en Y o en T, cables de interfaz
y resistencias de terminacion.

El indicador de posicidon requiere la conexion de un
cable de puesta a tierra funcional.

Codificador rotatorio absoluto
integrado

Un codificador Multiturn magnético absoluto permite
prescindir de los recorridos de referencia después

de un fallo de la red eléctrica o una “PARADA DE
EMERGENCIA”". A través del codificador sin bateria, el
indicador de posicion detecta su posicion después
de la conexién de la red, y estd listo para usar
inmediatamente.

Cuando esta desconectado, el eje del sensor se
puede desplazar 129 revoluciones sin que se pierda la
posicion absoluta.

El codificador rotatorio absoluto resiste altas cargas de
vibracién e impacto.

Elementos de manejo e
indicacion
El indicador de posicion estd equipado con una

pantalla grafica. Para la medicién de la posicion se
pueden leer los siguientes valores:

B Posicidn real

B Posicién prescrita

B Sentido de giro

B Estados de funcionamiento

Los indicadores de diagnéstico ayudan al usuario a
localizar los errores. La navegacion por el menu se
realiza a través de tres botones de membrana situados
encima de la pantalla.

Interfaz
para bus de campo

CANopen

Adicionalmente
a través del SeGMo-Box

EthercAT #Modbus

SEICO0S POWERLINK

Disponible
pronto

C“ us

Q@ IO-Link

Ethenet/IP

Catdlogo de soluciones SeGMo

Informacion sobre el producto

70 [2.76]

82[3.23]

11.5
[0.45]

B 4 [

Datos técnicos

061[0.24]

56[2.21]
50 [1'97] 48 [1.89] c
: /F
\ |
B =

64 = =
[0.25] 3 5=
] S| o
m o

920,

20,
U w
E
W_J
20.7
[0.82]
| i I ~
A Perno roscado para fijar el eje de la maquina o el husillo
B Apoyo del par
F C Posicion del apoyo del par GEL SEPODRxxxxB
N C Posicion del apoyo del par GEL SEPODRxxxxA

E Conexion a tierra funcional (conector plano de 6,3 mm)
J F Interfaz de comunicacién y tensién de alimentacion

Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
través de support@lenord.de
J Todas las medidas en mm [pulgadas]

Tensién de alimentacion

Consumo de corriente nominal

Interfaces de comunicacion: Bus de campo

Interfaces de comunicacién:
Ethernet Industrial @

Material
Dimensiones (sin conector)
Peso

Pantalla

Rango de temperatura de funcionamiento

Grado de proteccion

De20Va30VCC
=~50mAa24VCC
Bus CAN con protocolo CANopen, perfil CiA 406; sin separacion galvanica, 10-Link

sercos |Il ®; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP ©

Carcasa: Plastico ABS, antracita, ventana: Plastico, protecciéon contra impactos
~48 x50 x 70 mm / 1,89 x 1,97 x 2,76 pulgadas

=1709/6,0 oz

OLED 1,54" monocromatica, amarilla (128 x 64 pixeles, grafica), idioma: inglés
De 0°Ca+60°C/de 32 °F a 140 °F

IP 65

(1) Disponible pronto, (2) en combinacién con GEL 65M, (3) previa consulta
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GEL SEPOD L

Sistema de medicion lineal

Descripcion

Este indicador de posicion esta previsto para la medicion
lineal de la posicién con el sensor lineal externo GEL SELIN,
y se fija a la maquina con dos tornillos. Se conecta con el
sensor lineal externo y con un control del sistema de forma
directa o indirecta a través del SeGMo-Box modular. El uso
del indicador de posicion en el SeGMo-Box modular permite
conectar todas las interfaces de comunicacion de Ethernet
industrial habituales.

Conexién

El indicador de posicion funciona con una tensién de
alimentacion de 20 a 30 V CC. La interfaz de comunicacién

se encarga de la comunicacién de bus y la alimentacion
eléctrica. Para la conexion del indicador de posicion a un
control del sistema o al SeGMo-Box modular se necesitan
distribuidores en Y o en T, cables de interfaz y resistencias de
terminacién. El sensor lineal externo se conecta a la conexion

para sensor del indicador de posicion. Interfaz
para bus de campo

Elementos de manejo e indicacion CANopen

El indicador de posicion estd equipado
con una pantalla grafica. Para la medicién de la posicién se
pueden leer los siguientes valores:

Adicionalmente
a través del SeGMo-Box

W Posicion real
EthercAT— ##Modbus

SEICO0S POWERLINK

B Posicidn prescrita
B Sentido de giro
B Estados de funcionamiento

Los indicadores de diagnéstico ayudan al usuario a localizar

los errores. La navegacién por el mendu se realiza a través de Disponible
tres botones de membrana situados encima de la pantalla. [Pl
®
3\
Q@ IO-Link

Combinaciones: SeGMo-Assist/interfaces de comunicacion

CANopen

10-Link (Bald verfuigbar)
PROFINET IO/RT
EtherCAT

EtherNet/IP

sercos |l

POWERLINK

Modbus/TCP

Libertad de eleccion en la interfaz:
La familia de productos SeGMo es
compatible con todos los buses de

campo habituales

& Auténomo

0 En combinacion con GEL 65Mx

Qe
e
2K 20K 2K 2K <K<

Ethenet/IP

Informacion sobre el producto

50[1.97]

20.7

z
m (&
=2
Q|
MR
&
| |
25
[0.98]
([e2 &3]

Datos técnicos

[0.82]

Yo

Catdlogo de soluciones SeGMo

481.89]
20
[0.79]
= A
N O ¥

A 2 orificios roscados M5, méxima profundidad de atornillado: 7 mm
B Conexion a tierra funcional (conector plano de 6,3 mm)

C Interfaz de comunicacién y tension de alimentacion

D Conexion para el sensor

Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
través de support@lenord.de
Todas las medidas en mm [pulgadas]

Tension de alimentacién

Consumo de corriente nominal

Interfaces de comunicacion: Bus de campo

Interfaces de comunicacion:
Ethernet Industrial @

Material
Dimensiones (sin conector)
Peso

Pantalla

Rango de temperatura de funcionamiento

Grado de proteccion

De20Va30VCC

=~ 150 mA (con sensor lineal GEL SELIN) con 24 V CC

Bus CAN con protocolo CANopen, perfil CiA 406; sin separacion galvanica, I0-Link

sercos lIl ©; POWERLINK; PROFINET |O/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP ©

Carcasa: Plastico ABS, antracita, ventana: Plastico, proteccion contra impactos

=48 x50 x 70 mm / 1,89 x 1,97 x 2,76 pulgadas

=1009/3,53 0z

OLED 1,54" monocromatica, amarilla (128 x 64 pixeles, grafica), idioma: inglés

De 0°Ca+60°C/de32°Fa 140 °F

IP 65

(1) Disponible pronto, (2) en combinacién con GEL 65M, (3) previa consulta
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16 Catdlogo de soluciones SeGMo

GEL SELIN

Sistema de medicion lineal absoluto para GEL SEPOD L Informacién sobre el producto

Descripcion

El sensor lineal GEL SELIN detecta sin contacto
los cambios de posicion de los procesos de ajuste
lineales. Los cambios de posicion se transmiten
desde el indicador de posicién GEL SEPOD L a un
control del sistema de orden superior. La interfaz
de comunicacién sirve para transmitir los datos de
posicion y para la alimentacidon eléctrica del sensor
lineal. Para la deteccién sin contacto de los valores de
posicion debe colocarse una banda magnética

‘ en el eje lineal.

9.8[0.39]
5.5[0.21]

1.2[0.05]

)

23[0.91]

El sensor lineal se monta a una distancia + ]
maxima de 1,5 mm de la banda magnética, y se
conecta con el indicador de posicion a través de la ~ 6[0.24]
interfaz de comunicacion. En caso de precision de
medicion reducida también es posible una distancia — < 80032 S
de 2 mm del sensor a la banda magnética. El sensor

. . . . . L 401.57] —~
lineal mide la distancia entre el sensor lineal y la banda

magnética, lo que facilita el montaje del sistema de

medicion. Si se supera la distancia maxima, el sensor

lineal transmite un bit de estado y muestra ademas

este estado con un LED. -

—

oy

—
N
=
=
=
)

70 [2.76]

—

Conexion

Previsto para el uso con el indicador
lineal de posicion GEL SEPOD L.

16 [0.63
[
—

N2

Fasy
= [ 1L\

15[0.59]

-
fy

6 [0.24]

X Longitud del cable (tipo de conexién)

Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
través de support@lenord.de
Todas las medidas en mm [pulgadas]

Datos técnicos

Tension de alimentacion De20Va30VCC

Consumo de corriente nominal ~100mAa24VCC

Material Carcasa: Cinc colado a presion
Dimensiones (sin conector) =70 16 x30 mm /2,76 x 0,63 x 1,18 pulgadas
Peso =~509/1,76 oz

Procedimiento de medicidn Sin contacto, magnético absoluto
Resolucion 10 um

Rango de medicién méx. 10 m /32,81 pies

Max. velocidad de desplazamiento 4 m/s /8,95 mph

Rango de temperatura de funcionamiento | De-10°Ca +70°C/de 14 °F a 158 °F
Grado de proteccion IP 65

Distancia de lectura® 1,5 mm /0,06 pulgadas

(1) En caso de precision de medicion reducida también es posible una distancia de 2 mm / 0,08 pulgadas del sensor a la banda magnética.
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GEL SEHMI

Indicador del valor prescrito Informacién sobre el producto
48[1.89]

50[1.97] 20
[0.79]

Descripcion

El indicador del valor prescrito muestra posiciones
prescritas o estados de funcionamiento, y ayuda al
operador a realizar cambios de piezas de formato o
cambios de herramientas. Se monta en la maquina con
dos tornillos y se conecta a un control del sistema de
forma directa a través de la interfaz de comunicacién,
o indirectamente a través del SeGMo-Box modular. El
uso del indicador del valor prescrito en el SeGMo-Box
modular permite conectar todas las interfaces de
comunicacién de Ethernet industrial habituales.

[
B & 3

e

22[0.87]

70 2.76]
©
©®

82[3.23]

A

11.5 20.7
[0.45] [0.82]

Conexion

El indicador del valor prescrito funciona con una
tensién de alimentacion de 20 a 30 V CC. La interfaz
de comunicacion se encarga de la comunicacion de
busy la alimentacion eléctrica. Para la conexién a
un control del sistema o al SeGMo-Box modular se e
necesitan distribuidores en Y o en T, cables de interfaz para bus de campo
y resistencias de terminacion.

CANopen

A 2 orificios roscados M5, méxima profundidad de atornillado: 7 mm
B Conexion a tierra funcional (conector plano de 6,3 mm)

T . . . 2 C Interfaz de comunicacién y tension de alimentacion
Elindicador del valor prescrito requiere la conexion de

un cable de puesta a tierra funcional.

Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a

Adicionalmente [IT] través de support@lenord.de

a través del SeGMo-Box S N Todas las medidas en mm [pulgadas]

Elementos de manejo e Etheri‘et/IP
indicaciéon EthercaT= SiModbus

El indicador del valor prescrito esta equipado con una
ETHERNET Il i mm i
pantalla grafica. Se pueden leer los siguientes valores: :ﬁﬁ[ﬁg& POWERLINK

B Posicién prescrita

B Estados de funcionamiento Disponible
La navegacion por el mend se realiza a través de tres pronto
@
botones de membrana situados encima de la pantalla. GNUS
@ IO-Link
Datos técnicos
Instrucciones paso a paso sin papel a través de la pantalla totalmente grafica Tensién de alimentacion De 20V a 30V CC
Consumo de corriente nominal ~50mAa24VCC
Indicacion inicial Tarea Paso 1 Paso2 ...hasta... indicaci6n final Interfaces de comunicacion: Bus de campo Bus CAN con protocolo CANopen, perfil CiA 406; sin separacion galvénica, 10-Link @
Interfaces de comunicacién: sercos Il ®; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP ©
Ethernet Industrial @
Cambiar herramienta 1. Mover he.rrimienta 2. Aﬂoja'r los cuatro iPrepza.lracién Material Carcasa: Plastico ABS, antracita, ventana: Plastico, proteccién contra impactos
=B05.D04 alaposicion 1 tornillos M4 finalizada!
Dimensiones (sin conector) ~48 x50 % 70 mm /1,89 x 1,97 x 2,76 pulgadas
Peso =~100g/3,53 0z
. 5 . . . .. . Pantalla OLED 1,54" monocromatica, amarilla (128 x 64 pixeles, gréfica), idioma: inglés
Gracias al uso de una pantalla totalmente grafica, el manejo pictogramas propios para simplificar la navegacion de los
se puede comprender con seguridad en todos los idiomas. usuarios. El indicador del valor prescrito puede almacenar hasta Rango de temperatura de funcionamiento | De 0°Ca +60 °C/de 32 °F a 140 °F
Con la herramienta SeGMo-ImgConv se pueden crear 40 pictogramas especificos del cliente.
Grado de proteccion IP 65

(1) Disponible pronto, (2) en combinacién con GEL 65M, (3) previa consulta
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SeGMo-Positioning

Automatizacion total

Generalidades

Unidad de accionamiento compacta para tareas de
ajuste totalmente automatizadas

Motor de corriente continua sin escobillas con
engranaje con codificador rotatorio absoluto
Multiturn

Amplificador de potencia integrado

Unidad de ajuste inteligente para el montaje
en un eje de maquina

Caracteristicas

SeGMo esta formado por las iniciales en aleman de

Pares nominales de 1,4 Nma 15 Nm
Carcasa de acero inoxidable, aluminio o plastico

Rango de temperatura de funcionamiento de -10 °C
a+60°C

Codificador Multiturn absoluto sin bateria
Grado de proteccién IP 65/IP 67

Interfaces de comunicacion CANopen (CiA 402);
PROFIBUS-DP (VO/V1); sercos Ill; POWERLINK;
PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

Opcionalmente con certificado cULus Component
Recognition

Ventajas

Se puede escoger entre cable hibrido o salida de
conector

La supervision de importantes parametros
del sistema ayuda a aumentar la seguridad de
funcionamiento (proteccién contra sobrecarga)

Después de conectar la alimentacién eléctrica

estd listo para funcionar inmediatamente gracias a
la deteccion de la posicién absoluta del codificador
Multiturn magnético absoluto sin bateria

B No requiere mantenimiento eléctrico

El engranaje no requiere mantenimiento gracias a la
lubricacién permanente

Ambitos de aplicacion

Maquinas envasadoras
Instalaciones de llenado y productos alimentarios

M4aquinas para el procesamiento de plasticoy
madera

Impresoras y encuadernadoras

Plantas de produccién extensas

“Sensor, Getriebe und Motor” (Sensor, engranaje y motor).

El sensor, el engranaje y el motor
estan integrados en una carcasa
compacta para ahorrar espacio.

Sensor de posicién absoluto
Amplificador de potencia
Interfaz Frontend

Engranaje

Freno de detencion

(o XX~ X XX

Motor de corriente continua
sin escobillas

Catalogo de soluciones SeGMo

GEL 6109 GEL 6110 GEL 6113 GEL 6129
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Perfectamente integrados: los accionamientos de posicionamiento
compactos regulan automaticamente el ajuste de la alturay la
anchura. Gracias a la diversidad de interfaces resulta muy facil la
integracion técnica en la maquina.
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GEL 6109

Accionamiento de posicionamiento compacto Informacion sobre el producto
para situaciones de montaje con poco espacio

carcasa escalonada cabe casi en cualquier hueco. Este
pequefo y potente dispositivo tiene una potencia de hasta
5Nm con 70 r.p.m.

Eje semihueco Eje de salida M
51[2.01] 51[2.01]
231 225
. o L 15 = 0o

El accionamiento de posicionamiento GEL 6109 es un S
sistema de posicionamiento muy compacto. Gracias a la = = E
= = <

~

o

El eje hueco de insercién, que permite prescindir de un
acoplamiento adicional para la conexién con el eje de la
maquina, facilita el montaje y ahorra espacio.

125[4.92]

73[2.87]

Conexion

El accionamiento de posicionamiento necesita dos
tensiones de alimentacion de 24 V a 30 V CC. El circuito
|6gico de la tensién de alimentacién alimenta a la

I il al M @) @

electrénica de control, y el circuito de potencia de la % &ﬁ
tension de alimentacion a la electrénica de potencia b'ntec;faz i i ”
para el motor. El accionamiento de posicionamiento se PEIGILEBCEEILTE 40.2 40.2 [0.87]

8 ibri - 1.58 1.58 :
conecta a través de un cable hibrido (SeGMo-Connect) Cﬂ"op@ﬂ L=76/96 [1.58] L=76/96 [1.58] 50
con un SeGMo-Box. El SeGMo-Connect se encarga de la

s . . o [2.99/3.78] [2.99/3.78] [1.97]
comunicacién de bus y de la alimentacion eléctrica del B
accionamiento de posicionamiento. . trasi'sc'doe';a;;“;&:mx
dw Didmetro del eje de salida Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a través de support@lenord.de
’ Etheriet/IP L Longitud en funcién de la forma constructiva (consultar la informacién técnica) Todas las medidas en mm [pulgadas]

-

Codificador rotatorio absoluto

EthercAT~ ##Modibus -
integrado SErCOS mmmem Datos técnicos

the automation bus POWERLINK

Un codificador Multiturn magnético absoluto permite p—— Vs e el 2l e e D2 2 8 WG

prescindir de los recorridos de referencia después de un Consiie ce corfiania neminel 2,6 A (max. 5 A) con 24 V CC

fallo de la red eléctrica o una “PARADA DE EMERGENCIA". it

A través del codificador sin bateria, el accionamiento de Ciclo de servicio (ED) en % ED =25 % con 100 % de par de carga

posicionamiento detecta su posicion después de la conexion 5 (en funcion de la carga) ED < 50 % con par de carga reducido

delared, y esta listo para usar inmediatamente. £l codificador (;N us Interfaces de comunicacién: Bus de campo | CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (VO/V1)®

rotatorio absoluto resiste altas cargas de vibracién e impacto.
Interfaces de comunicacién: sercos |ll; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP
Ethernet Industrial @

. . . . . , Par nominal del eje de salida 2,5Nmy5Nm con 70 r.p.m.
Una maravilla que ahorra espacio: Cabe en cualquier pequeno rincén
Eje de salida Eje semihueco, eje macizo, ejes especiales previa consulta
Gracias a sus pequefas dimensiones, Material de la carcasa Aluminio

el accionamiento de posicionamiento
GEL 6109 ofrece mas libertad en la Peso ~ 1,25 kg / 44,09 oz

construcciéon de maquinas.
Rango de temperatura de funcionamiento | De-10°Ca +60 °C/de 14 °F a 140 °F

Grado de proteccion IP 67

cULus Recognized Component, E196161 UL 61800-5-1
CSA C22.2 numero 274-13

Datos de UL: Grado de proteccién Tipo 1
Datos de UL: Temperatura ambiente De0°Ca+55°C/de32°Fai131°F
Datos de UL: Rango de temperatura de De-10°Ca+55°C/de 14°Fa 131 °F
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funcionamiento

(1) en combinacion con GEL 6505, (2) en combinaciéon con GEL 6505/GEL 65M
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GEL 6110

Accionamiento de posicionamiento compacto con par elevado Informacion sobre el producto

Descripcion

Los accionamientos de posicionamiento de la serie

GEL 6110 son muy compactos y estan disponibles, a
eleccioén, con carcasas de acero inoxidable o de aluminio.
Ambas garantizan el grado de proteccion IP 67. El
accionamiento de posicionamiento se monta mediante
el eje hueco de insercién sin acoplamiento adicional,
con lo que se ahorran materiales de adaptaciony se
minimiza la profundidad de montaje. Esto permite
integrarlo facilmente en el respectivo concepto de la
maquina, incluso en entornos con requisitos de higiene 'y
en condiciones de espacio reducido.

Conexion

El accionamiento de posicionamiento necesita dos
tensiones de alimentacion de 24 V a 30 V CC. El circuito
I6gico de la tension de alimentacién alimenta a la
electrénica de control, y el circuito de potencia de la
tensién de alimentacion a la electrénica de potencia
para el motor. El accionamiento de posicionamiento se
conecta a través de un cable hibrido (SeGMo-Connect)
con un SeGMo-Box. El SeGMo-Connect se encarga de la
comunicacion de bus y de la alimentacién eléctrica del
accionamiento de posicionamiento. Como dispositivo
auténomo con interfaz de bus de campo integrada, se
conecta directamente al control del sistema. Para ello
se conectan dos cables de bus de campo y un cable de
alimentacion eléctrica en el accionamiento.

Opcionalmente, el accionamiento se puede configurar
con un freno de detencién integrado.

Codificador rotatorio absoluto
integrado

Un codificador Multiturn magnético absoluto permite
prescindir de los recorridos de referencia después

de un fallo de la red eléctrica o una “PARADA DE
EMERGENCIA". A través del codificador sin bateria,

el accionamiento de posicionamiento detecta su
posicion después de la conexion de la red, y esta listo
para usar inmediatamente. El codificador rotatorio
absoluto resiste altas cargas de vibracion e impacto.

Acero
inoxidable
V2A

Interfaz
para bus de campo

CANopen

PIRJOJF] N
P e
BJul's

Interfaz de
Ethernet Industrial

" Etherilet/IP

EthercAT+ #Modbus

SEICOS POWERLINK

Certificado

C“ us

Eje semihueco

60 [2.36]
A L =126/166.5 [4.96/6.56] 203
B 10.80] g )
2
=
o
=
z N
= o,
o
i =
Eje macizo @ @
A L =126/166.5 [4.96/6.56]
) Ll
= 1]
o
16.2
S| [0.64]
A/dw La medida depende del eje de salida (consultar la informacién técnica)
L Longitud en funcién de la forma constructiva (consultar la informacién técnica)
il Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a través de support@lenord.de
_D Todas las medidas en mm [pulgadas]

&

Datos técnicos
Tension de alimentacién
Consumo de corriente nominal

Ciclo de servicio (ED) en %
(en funcién de la carga)

Interfaces de comunicacion: Bus de campo

Interfaces de comunicacién: Ethernet
Industrial

Par nominal del eje de salida

Eje de salida

Material de la carcasa

Peso

Rango de temperatura de funcionamiento
Grado de proteccion

cULus Recognized Component, E196161

Datos de UL: Grado de protecciéon

Datos de UL: Temperatura ambiente

De24Va30VCC
3,6 A (max.7,5A) con 24V CC

ED =25 % con 100 % de par de carga
ED < 50 % con par de carga reducido

CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (VO/V1)

sercos lIl; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

1,4 - 15 Nm con 230 - 30 r.p.m.

Eje semihueco, eje macizo, ejes especiales previa consulta
Acero inoxidable, aluminio

=~ 1,60 kg — 3,50 kg / 56,44 0z - 123,46 oz

De-10°Ca +60°C/de 14 °F a 140 °F

IP 67

UL 61800-5-1
CSA C22.2 numero 274-13

Tipo 1

De0°Ca+55°C/de32°Fa131°F
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GEL 6113

Accionamiento de posicionamiento con eje hueco pasante

Descripcion

El accionamiento de posicionamiento GEL 6113 con
eje hueco pasante permite usar directamente ruedas
manuales para el ajuste del formato. Para ello, el
accionamiento de posicionamiento requiere solo un
poco mas de espacio en el eje de la maquina que una
rueda manual convencional. Con una profundidad
de montaje de 90 mm en la direccién del eje, es
extremadamente compacto. En esta medida ya se ha
tenido en cuenta el anillo de sujecién para la unién
con el eje de la maquina.

Conexion

El accionamiento de posicionamiento necesita dos
tensiones de alimentacion de 24 V a 30 V CC. El circuito
|6gico de la tensién de alimentacién alimenta a la
electrénica de control, y el circuito de potencia de la
tension de alimentacion a la electrénica de potencia
para el motor.

El accionamiento de posicionamiento se conecta

a través de un cable hibrido (SeGMo-Connect) con

un SeGMo-Box. El SeGMo-Connect se encarga de la
comunicacién de bus y de la alimentacion eléctrica del
accionamiento de posicionamiento. Como dispositivo
auténomo con interfaz de bus de campo integrada,
se conecta directamente al control del sistema. Para
ello se conectan dos cables de bus de campo y un
cable de alimentacion eléctrica en el accionamiento.
La carcasa de aluminio de forma rigida tiene el grado
de proteccidon IP 67. Opcionalmente, el accionamiento
se puede configurar con un freno de detencién
integrado.

Codificador rotatorio absoluto
integrado

Un codificador Multiturn magnético absoluto permite
prescindir de los recorridos de referencia después

de un fallo de la red eléctrica o una “PARADA DE
EMERGENCIA". A través del codificador sin bateria,

el accionamiento de posicionamiento detecta su
posicion después de la conexién de la red, y esta listo
para usar inmediatamente. El codificador rotatorio
absoluto resiste altas cargas de vibracién e impacto.

Interfaz
para bus de campo

CANopen

PIRJOJF] N
P e
BJul's

Interfaz de
Ethernet Industrial

EthercAT+ #Modbus

SEICOS POWERLINK

Certificado

C“ us

" Etherilet/IP’

Catdlogo de soluciones SeGMo

Informacion sobre el producto :

100 [3.94]
31.5 1010.39] ” C 7
[1.24] [0.83] = 1
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5 | °
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Q) |
=
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=
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~
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J. ’ 223 A Cojinete deslizante
B Apoyo del par a la derecha
C Acoplamiento de apriete que se puede montar a
| ambos lados
’ D Conexion a tierra funcional (perno roscado M4)
I E Eje desalida
= L Longitud en funcion de la forma constructiva
(consultar la informacién técnica)
16 Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
0.63 través de support@lenord.de
D : Todas las medidas en mm [pulgadas]
Datos técnicos
Tensién de alimentacion De24Va30VCC

Consumo de corriente nominal

Ciclo de servicio (ED) en %
(en funcién de la carga)

Interfaces de comunicacion: Bus de campo

Interfaces de comunicacién:
Ethernet Industrial

Par nominal del eje de salida

Eje de salida

Material de la carcasa

Peso

Rango de temperatura de funcionamiento
Grado de proteccion

cULus Recognized Component, E196161

Datos de UL: Grado de proteccién
Datos de UL: Temperatura ambiente

Datos de UL: Rango de temperatura de
funcionamiento

4,1 A (max. 10 A) con 24V CC

ED =25 % con 100 % de par de carga
ED < 50 % con par de carga reducido

CANopen (CiA 402); PROFIBUS-DP (VO/V1)

sercos |ll; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

5Nm - 10 Nm con 55 r.p.m.

Eje hueco pasante dw =20 mm
Aluminio

=~ 3,50 kg /123,46 oz
De-10°Ca+60°C/de 14 °F a 140 °F
IP 67

UL 61800-5-1
CSA C22.2 numero 274-13

Tipo 1
De0°Ca+55°C/de32°Fa131°F

De-10°Ca+55°C/de 14°Fa 131 °F
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GEL 6129

Accionamiento de posicionamiento compacto
con interfaz de bus da campo integrada

Informacion sobre el producto

Tecnologia de conexién HS Tecnologia de conexién ST

Descripcion

Gracias a sus diversas posibilidades de conexién con
conector recto o acodado, asi como por sus reducidas
dimensiones, el accionamiento de posicionamiento
GEL 6129 ofrece mas libertad en la construccién

de instalaciones. Las idénticas dimensiones de la
carcasa para las variantes de 2,5 Nm y 5 Nm facilitan la
integracién en el sistema. El GEL 6129 esta disponible
como dispositivo auténomo.

Conexion

El accionamiento de posicionamiento necesita dos
tensiones de alimentacién de 24 V a 30 V CC. El circuito
|6gico de la tension de alimentacion alimenta a la
electrénica de control, y el circuito de potencia de la
tension de alimentacion a la electrénica de potencia
para el motor.

El accionamiento de posicionamiento se conecta

a través de un cable hibrido (SeGMo-Connect) con

un SeGMo-Box. El SeGMo-Connect se encarga de la
comunicacién de bus y de la alimentacion eléctrica del
accionamiento de posicionamiento. Como dispositivo
auténomo con interfaz de bus de campo integrada, se
conecta directamente al control del sistema.

Para ello se conectan dos cables de bus de campo y un
cable de alimentacion eléctrica en el accionamiento.
La carcasa de plastico de forma rigida tiene el grado
de proteccion IP 65.

Codificador rotatorio absoluto
integrado

Un codificador Multiturn magnético absoluto permite
prescindir de los recorridos de referencia después

de un fallo de la red eléctrica o una “PARADA DE
EMERGENCIA". A través del codificador sin bateria,

el accionamiento de posicionamiento detecta su
posicion después de la conexion de la red, y esta listo
para usar inmediatamente. El codificador rotatorio
absoluto resiste altas cargas de vibracion e impacto.

Interfaz
para bus de campo

CANopen

Interfaz de
Ethernet Industrial

Ether'et/IP

EthercAT~ #Modbus

SErCOS PoWERLINK

Disponible
pronto

c“ us

50[1.97]

75.7 [2.98] 84.8 [3.34]

110 [4.33]

5.6
[0.22]

5.6
[0.22]

il
[y |

19
10.75]

A |

A Conector plano de 6,3 mm (conexidn a tierra funcional)
B Anillo de sujecion

Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
través de support@lenord.de
Todas las medidas en mm [pulgadas]

Datos técnicos

Tension de alimentacién
Consumo de corriente nominal

Ciclo de servicio (ED) en %
(en funcién de la carga)

Interfaces de comunicacién: Bus de campo

Interfaces de comunicacién:
Ethernet Industrial

Par nominal del eje de salida

Eje de salida

Material de la carcasa

Peso

Rango de temperatura de funcionamiento

Grado de proteccion

De24Va30VCC
2,4 A (méax. 5,2 A) con 24V CC

ED =25 % con 100 % de par de carga
ED < 50 % con par de carga reducido

CANopen (CiA 402)

sercos lIl; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP

2,5Nmy5Nm con 70 r.p.m.

Eje semihueco

Plastico (ABS)

~0,65kg /22,93 oz
De-10°Ca+55°C/de 14°Fa 131 °F

IP 65



SeGMo-Box

Administracion central de accionamientos de
posicionamiento e indicadores de posicidon

Generalidades

Las unidades de control descentralizadas para el u
montaje en un armario de distribucion o en la instalacion
permiten la integracion continua y sencilla en el sistema

y reducen el nimero de elementos conectados al bus.
Aseguran la comunicacién con el control del sistema

y controlan los accionamientos de posicionamiento.

Existen SeGMo-Box en las siguientes variantes:

B Como dispositivo compacto para un maximo de
cinco accionamientos de posicionamiento (GEL
6505). El Box sirve como distribuidor en estrellay se
encarga de la distribucién de la energia para los

accionamientos conectados.

u
Como SeGMo-Box modular para un maximo de 17

accionamientos de posicionamiento/48 indicadores u
de posicion (GEL 65M). ]
Dos carcasas basicas distintas ofrecen la posibilidad

de equipar cuatro o nueve puestos de conexiéon que

se pueden escoger libremente.

Caracteristicas

B Rango de temperatura de 0°Ca 60 °C
B Grado de proteccion IP 20/IP 69K
B |nterfaces de comunicacion integradas

Ventajas

Facil puesta en marcha del SeGMo-Positioning /
SeGMo-Assist

Configuracién cdmoda a través de la herramienta
SeGMo-Support Tool / SeGMo-Web

Gestion de la potencia de los accionamientos
conectados

Conexion a la red opcional para aplicaciones de la
Industria 4.0 y el mantenimiento a distancia (GEL 65M)

Ambitos de aplicacion

Maquinas envasadoras

Instalaciones de llenado y productos alimentarios

Méquinas para el procesamiento de plasticoy
madera

Impresoras y encuadernadoras
Plantas de produccién extensas

Supervision del proceso y aseguramiento de la calidad

Mediante la interfaz de bus no solo
pueden especificarse valores de posicion
prescritos, sino que ademas también
pueden enviarse de vuelta al control

los valores de posicion reales. De este
modo, se pueden supervisar y rastrear
todos los ejes de alimentacién manuales
conectados. El control solo emite el
comando de inicio después de recibir la
respuesta correcta. Asi se evitan unidades
defectuosas y danos en el producto
envasado.
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GEL 6505

Unidad de control descentralizada Informacion sobre el producto

Descripcion

En general, el sistema SeGMo se configura a través del
control del sistema. Para la comunicacion del SeGMo-
Box inteligente con el control central del sistema

hay disponibles médulos enchufables para todas las
interfaces de comunicacién habituales de Ethernet
Industrial y de bus de campo. Los médulos enchufables
se suministran premontados segun el cédigo del modelo.

Funcionamiento

Por cada accionamiento de posicionamiento, tres

LED indican el estado de la alimentacion eléctrica

y la comunicacién. En caso de averia o durante una
inspeccion, a través de pulsadores situados debajo de
los LED se puede conectar o desconectar la tensién de
alimentacién y la comunicacién. Con los pulsadores
también se pueden confirmar errores y realizar un
reinicio manual. Con fines de servicio técnico, algunos
parametros se pueden leery ajustar con ayuda de

la herramienta SeGMo-Support Tool a través de la
conexién USB en el SeGMo-Box. Los cables hibridos de
los accionamientos de posicionamiento se conectan
directamente al SeGMo-Box. Los disyuntores electrénicos
integrados permiten el funcionamiento seguro del Box.

El consumo de potencia méximo de los
accionamientos de posicionamiento se puede
parametrizar mediante la gestién de la potencia.

Una vez finalizados los trabajos de conexidn, el
SeGMo-Box comprueba los parametros del sistema. A
continuacion tiene lugar la configuracién automatica
de los accionamientos de posicionamiento, incluso sin
conexion con el control del sistema.

Estructura

La alimentacion eléctrica de los circuitos de potencia

y los circuitos l6gicos se realiza bien a través de una
conexion comun, o bien a través de dos conexiones
separadas. En el caso de la alimentacién separada

de los circuitos de potencia y los circuitos l6gicos, se
puede desconectar la tensidn para los motores de

los accionamientos de posicionamiento sin que se
interrumpa la comunicacion interna, por ejemplo,
durante una “PARADA DE EMERGENCIA”. Para cumplir
los requisitos de la directiva de maquinas, la potencia
del motor de los accionamientos de posicionamiento se
puede conmutar en el lado de la instalacion a través de
relés de seguridad certificados. Al hacerlo, se garantiza
la monitorizacién del estado de los accionamientos, ya
que no se ve afectada la comunicacion interna entre

el accionamiento y el Box. De este modo se puede
desconectar el accionamiento de forma segura.

Interfaz
para bus de campo

CANopen

OGO
o
BJul's

Interfaz de
Ethernet Industrial

Ethenet/IP

EthercAT #Modbus

SErCOS PoWERLINK

Certificados

P us

M
o(U)us

LISTED

GEL 6505 A
&) © ©
0Q0 0QO 0YO 00O 000
~
[y
=
o
(G
8 ® o,
=y =1
188 [7.40]
GEL 6505 B

250[9.84]
300 [11.81]

Q)

Z
g
M

116 [4.57]

L]

56 [2.21]

210[8.27]
250 [9.84]

83[3.27]
100 [3.94]

Datos técnicos

Tension de alimentacion (circuito l16gico)

Tension de alimentacidn (circuito de potencia)
Consumo de corriente nominal (circuito de potencia)
Interfaces de comunicacién: Bus de campo

Interfaces de comunicacion:
Ethernet Industrial

Lugar de montaje

Material de la carcasa

Peso

Rango de temperatura de funcionamiento
Grado de proteccion

Datos de UL: Numero de archivo

Datos de UL: Temperatura ambiente
Datos de UL: Grado de proteccién

Datos de UL: Grado de proteccion

GEL 6505 A GEL 6505 B

De20Va30VCC max.1A

De24Va30VCC

Puede obtener los archivos STEP previa
solicitud a través de support@lenord.de
Todas las medidas en mm [pulgadas]

En funcién del nimero y la carga de los accionamientos conectados

CANopen; PROFIBUS-DP (VO/V1)

sercos lll; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP

Riel de perfil de sombrero
Fundicion de aluminio

=~ 1,00 kg / 35,27 oz

De 0°Ca+60°C/de 32°Fa 140 °F
IP 20

E483619
De0°Ca+55°C/de32°Fa131°F

IP 20

Zona humeda
Acero inoxidable 1.4301

~4,50kg /158,73 oz

IP 69K

De 0°Ca+60°C/de 32 °F a 140 °F

IP 68

Tipo 1
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gestion de la potencia. Una vez finalizados los trabajos
de conexién, el SeGMo-Box modular comprueba los
parametros del sistema. A continuacidn tiene lugar la
configuracion automatica de los accionamientos de
posicionamiento, incluso sin conexion con el control
del sistema.

Estructura

La alimentacioén eléctrica se puede realizar por separado
para cada médulo enchufable equipado.

En el caso de la alimentacion separada de los circuitos de
potenciay los circuitos l6gicos, se puede desconectar la
tensién para cada accionamiento de posicionamiento sin
que se interrumpa la comunicacion interna, por ejemplo,
durante una “PARADA DE EMERGENCIA". Para cumplir

los requisitos de la directiva de maquinas, la potencia

del motor de los accionamientos de posicionamiento se
puede conmutar en el lado de la instalacion a través de
relés de seguridad certificados. Al hacerlo, se garantiza

la monitorizacién del estado de los accionamientos, ya
que no se ve afectada la comunicacion interna entre

el accionamiento y el Box. De este modo se puede
desconectar el accionamiento de forma segura.

the automation bus  POWERLINK

Disponible
pronto

T us

. ) . 7
Unidad de control modular descentralizada Informacion sobre el producto | ;
GEL 65M5
Descripcion L '
P A i
El SeGMo-Box modular GEL 65M es la unidad de control
descentralizada del sistema SeGMo. ' ©
[T O] —_— 3
Para la comunicacién con el control central del sistema = § = ‘E‘
(PLC) estan disponibles interfaces de Ethernet industrial. 2= 5 =N = =
La estructura modular permite combinaciones especificas N E = = wn
para la aplicacién. La carcasa bésica esta disponible en dos “|l= © E g
tamanos. Combinando dos carcasas bdsicas se pueden <
conectar hasta 17 accionamientos de posicionamiento
o hasta 48 indicadores de posicion. Es posible combinar L {
accionamientos de posicionamiento e indicadores de
posicion en un SeGMo-Box modular. Opcionalmente, con % % ~
una conexion adicional a la red, el SeGMo-Box modular
resulta ideal para aplicaciones de la Industria 4.0, y 110 [4.33]
permite el mantenimiento a distancia del sistema sin - e _
afectar al bus de campo de Ethernet industrial. "y / 153.66.05] | 127 [5.00]
: oy 163.6 [6.44] 144 [5.76]
Funcionamiento
Cuatro LED por cada médulo enchufable indican el @@} @ RO
estado de la alimentacion eléctrica y la comunicacién.
Los dispositivos son detectados automaticamente, Industria 4.0 Servidor web A
parametrizados y configurados en el Box. A través de la
interfaz de red opcional o de la conexion USB se pueden y e
leer y ajustar algunos parametros. Una moderna interfaz Interfar de . —
de usuario web sirve para visualizarlos. Los cables de los Ethernet Industrial § = ' A Método de montaje A (soportes de montaje)
dispositivos conectados se conectan directamente con ’ ~| ' (B: S:;g%gi;gﬂ:sx'on delsbeals
el SeGMo-Box modular. Los disyuntores electrénicos Etheritet/IP = 5 D D Método de montaje B (adaptador de riel de
integrados permiten el funcionamiento seguro del Box. EtherCAT= el perfil de sombrero)
L . . erCAT. 7}@”
El consumo de potencia maximo de los accionamientos 3 ?.; Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
de posicionamiento se puede parametrizar mediante la Sercos e sem o UEMESCIRANReliGlEmerl i

275[10.83]

Todas las medidas en mm [pulgadas]

280.6 [11.05]

290.6 [11.44]

Tension de alimentacion (circuito l6gico)
Tensién de alimentacidn (circuito de potencia)
Consumo de corriente nominal (circuito de potencia)

Interfaces de comunicacion:
Ethernet Industrial

Material de la carcasa
Peso
Rango de temperatura de funcionamiento

Grado de proteccion

(1) previa consulta

De24Va30VCC max.2,0A De24Va30VCC, méax.3,25A
De24Va30VCC
En funcién del nimero y la carga de los accionamientos conectados

sercos |1l V; POWERLINK; PROFINET IO/RT; EtherCAT; EtherNet/IP; Modbus/TCP @

Chapa de aluzinc
=~ 1,60 kg / 56,44 oz = 2,70 kg / 95,24 oz
De 0°Ca+60°C/de 32°Fa 140 °F

IP 20
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SeGMo-Connect

Cable de conexidn para el sistema SeGMo

Generalidades Ventajas

B Cable hibrido confeccionable para conectar B Reduccion del trabajo de cableado
facilmente accionamientos de posicionamiento B Se puede adaptar a la situacion de conexion
SeGMo respectiva

B Conectores M17 o M23 con elemento de bus B Ahorro de tiempo en la conexién de los

integrado para la alimentacion eléctricay

accionamientos de posicionamiento SeGMo con
la comunicacién de bus

el SeGMo-Box o el SeGMo-Box modular
B Los conectores se pueden desenchufar facilmente
con un sistema de acoplamiento rapido

B Para la alimentacién eléctrica de accionamientos de
posicionamiento SeGMo para uso autébnomo

Caracteristicas BZK tipo de conector M17

B Alta compatibilidad electromagnética
(apantallamiento CEM de la carcasa)

B Intensidad de corriente maxima admisible segun
DIN EN 60512

B Longitudde3ma20m

7

MM]E IN|GERMANY | i
1 'll'll‘:ll'll\l‘l:'elty'l_.:i
| M\H |

Combinaciones de SeGMo-Connect

Conexion comoda a medida: Con
SeGMo-Connect, el cableado de los
accionamientos de posicionamiento y

Tipo de conector M17 el SeGMo-Box es muy facil.

Tipo de conector M23

), ) ELJ=

Conector de extremos de cable abiertos

_*

Conector de bornes de resorte g




BZK 17y 23

Conectores robustos para cada aplicacion

Descripcién

Para garantizar una transmision segura de los datos y \/\‘@
la energia se necesitan conectores robustos. \ A\

Ademas, los conectores de la serie SeGMo-Connect ‘

estan certificados segiin UL y completan asi la gama
de productos del sistema SeGMo.

Certificados

G“ us
@

LISTED

SeGMo-Connect se puede confeccionar
libremente y se suministra premontado
para conectarlo comodamente a medida.
Esto permite conectar rapidamente todo
el sistema.

=
=
=
=
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Informacion sobre el producto

Tipo de conector 23

72[2.84]

————
_— ]

M23 x 1

Acoplamiento

Tipo de conector 17

41.411.63]

(@)

18.7
[0.74]

Acoplamiento

Tipo de contacto (acoplamiento/conector)

Material de la carcasa (acoplamiento/conector)

Material de la tuerca de unién
Grado de proteccion

Certificaciéon

78 [3.07]

— T —

Conector

42101.65]

CHEE®

Conector

18.7
[0.74]

Puede obtener los archivos STEP previa solicitud a
través de support@lenord.de
Todas las medidas en mm [pulgadas]

Tipo de conector 23 Tipo de conector 17

Clavijas/hembirilla

Laton, cinc colado a presién y con
revestimiento de plastico

Latén niquelado (otros previa consulta)

Laton niquelado -
IP 66/1P 67

cULus Recognized Component (n.°c E247738)
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La competencia a su lado

Nuestro know-how para proporcionarle superioridad tecnolégica

Somos una empresa especialista a nivel internacional en el ambito de

los sensores de movimiento y la tecnologia de accionamiento integrada.
Desarrollamos, producimos y distribuimos soluciones tecnolégicas lideres
en los sectores Mobility y Machinery. Nuestros productos permiten la
circulacion segura de los trenes de alta velocidad, la preparacion con los
minimos costes de las maquinas envasadoras, la supervision precisa de

los husillos y la regulacion con eficiencia energética de los accionamientos
eléctricos para vehiculos. Nuestros clientes se benefician de casi 60 afos de
asesoramiento tecnolégico muy competente y de nuestros conocimientos
sobre las aplicaciones.

Somos el socio ideal para usted a la hora de integrar eficientemente sensores
y actuadores, transformar de manera inteligente sefiales en funciones de valor
anadido y proporcionar acceso interactivo a las mismas. Con nosotros los flujos
de datos se convierten en informacién util en el lugar en el que se generan. La
integracion en el entorno de su sistema se puede realizar de forma intuitiva.

Confie en nuestra experiencia, que le ofrece como resultado bajos costes
del ciclo de vida, alta disponibilidad y seguridad digital para el futuro.

Lenord+Bauer - Finding solutions. Founding trust.

Activa en mercados de futuro en todo el mundo

1965 ' ' 1993 : 1999
Fundacién de e ) Sensores para alta . Los codificadores de

Lenord, Bauer & Co. ; _ _ precision y velocidad
GmbH en un sétano _ ; ; de giro en maquinas
de Oberhausen e ’ herramienta

1973
Construccion de la
sede de la empresa
en Oberhausen

1996

Soluciones de
sensores robustos y
sin desgaste para el
sector ferroviario

revolucionesy de rueda
polar demuestran su
eficacia en condiciones de
funcionamiento extremas
en accionamientos de
barcos
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La solucidén éptima para usted

Asesoramiento personal para su proyecto de automatizacion

;Desea aumentar el grado de automatizacion de sus sistemas actuales
y aumentar la productividad? Puede lograrlo cambiando componentes,
complementéndolos con la mas moderna tecnologia y sustituyendo las
unidades manuales. Nuestro departamento de distribucién le asesorara
con mucho gusto sobre sus proyectos de modernizacién. Optimizamos
para usted la eficiencia, la disponibilidad y la fiabilidad.

También somos el socio perfecto para usted en el desarrollo de
nuevos sistemas. Péngase en contacto con nosotros para obtener mas
informacion sobre el uso del sistema SeGMo en su aplicacion.

Asesoramiento técnico

+49 208 9963 215 // support@lenord.de

Procesamiento de pedidos

+49 208 9963 216 // kundencenter@lenord.de

Le ofrecemos asistencia y asesoramiento
en todas las fases de su proyecto.

Informacién disponible rapidamente

En nuestra drea de Download puede descargar folletos de productos,
informacién técnica, declaraciones del fabricante o certificados. Y si
esta planificando un sistema nuevo o una modernizacién, también
ponemos a su disposicion nuestros archivos STEP, previa consulta.

www.lenord.de/en/service/download-area




Disponible en todo el mundo

A su disposicion sobre el terreno

Lenord, Bauer & Co. GmbH Lenord+Bauer Italia S.r.l. Lenord+Bauer USA Inc.
32000 Northwestern Highway

DohlenstraB3e 32 Via Gustavo Fara, 26 Suite 150

46145 Oberhausen 20124 Milano Farmington Hills, MI 48334

Alemania Italia EE. UU.

Tel. +49 (0)208 9963 0 Tel. +39 340 1047184 Tel. +1248 446 7003

www.lenord.de www.lenord.com www.lenord.com

Sensores de movimiento y tecnologia de accionamiento integrada

Lenord-+Bauer

Automation Technology (Shanghai) Co., Ltd.
Block 42, Room 302, No.1000, Jinhai Road

201206 Shanghai

China

Tel. +86 21 50398270

www.lenord.cn

@\ LENORD
& +BAUER



