D-01T-27xx

Multikanal-Drehgeber
Drehgeber mit bis zu 8 Kanalen

GEL 27xx

Technische Information

Allgemeines

Der Multikanal-Drehgeber wurde speziell fiir die Anforderungen
der Schienenfahrzeugindustrie entwickelt. Der Drehgeber wur-
de so konstruiert, dass er unabhangige Ausgangssignale fiir
unterschiedliche Steuerungselektroniken wie Motordrehzahler-
fassung, Gleitschutz, Zugsicherung und Rollwegerfassung lie-
fert. Je nach Anforderung kdénnen bis zu 8 Ausgangskanale
konfiguriert werden.

Die MafRverkdrperung ist robust ausgefiihrt, um auch extre-
men StéRen und Vibrationen standzuhalten. Die magnetischen
Sensoren sind widerstandsfahig gegen unglinstige Umweltbe-
dingungen wie Schmutz, Ol, Feuchtigkeit oder Kondensation
durch Temperaturunterschiede. Der Drehgeber enthélt Lager,
die einen wartungsfreien, langlebigen Betrieb unter rauesten
Einsatzbedingungen sicherstellen.

Fir alle Typen ist eine kundenspezifische Konfektionierung mit
verschiedenen Kabeln, Schutzschlauchen und Steckern mog-
lich.

Eigenschaften

= Max. 8 Kanale

= Max. 3 unterschiedliche Impulszahlen

= Spannungs- oder Stromausgang

= Diverse Flanschformen fiir jeden Fahrzeugtyp

Vorteile

= Individuell auf den Anwendungsfall zugeschnittene Lésung,
da zahlreiche Kombinationen von Kanélen und Impulszahlen
maoglich

= Durch die flexible Konzeption ist der Drehgeber nicht nur ide-
al fir neue Projekte, sondern auch zur Nachristung bestens
geeignet.

= Wartungsfreier, langlebiger Betrieb unter rauesten Umge-
bungsbedingungen durch ausgewahlte Lager und magneti-
sches Messsystem

Einsatzgebiet

= Schienenfahrzeugindustrie
- Traktionskontrolle
- Schleuderschutz
- Gleitschutz
- Motordrehzahl

Technische Anderungen und Druckfehler vorbehalten.
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Beschreibung

Konzept

Die Drehgeber GEL 27xx sind fur die Drehzahl-Messung
von Rotationsbewegungen in Schienenverkehrssystemen
vorgesehen. Sie sind als applikationsspezifisches Geber-
system konzipiert und erméglichen die Montage an innen
oder aufden gelagerte Drehgestelle.

Alle Drehgeber GEL 27xx werden nach Zeichnung bzw.
Anwendungsbeschreibung gefertigt. Die technischen Spe-
zifikationen kénnen von den angegebenen technischen
Daten abweichen. Die geanderten Spezifikationen und
die Anschlussbelegung sind der kundenspezifischen Mal3-
zeichnung zu entnehmen.

Drehgebertypen

Die Typen GEL 2710 und 2712 sind geeignet fur aulRen
gelagerte Drehgestelle und werden auf dem Lagerdeckel
des Radsatzes angeflanscht und zum Beispiel mit einer
Kupplungsscheibe angetrieben.

Der Typ GEL 2701 eignet sich fir innen gelagerte Drehge-
stelle. Auf dem Radsatz wird ein Rotorflansch montiert,
auf dem sich der Drehgeber frei drehen kann. Durch Fixie-
ren zum Beispiel des Kabelschlauchs an geeigneter Stelle,
wird das Mitdrehen des Gebers verhindert.

Es sind diverse Flanschformen und Antriebe lieferbar.

Drehgebertyp Ausfiihrungsbeispiel

Drehgeber
GEL 2701

Drehgeber mit rundem Flansch
GEL 2710

Drehgeber mit Adapterflansch
(Glocke)
GEL 2712

Fir kundenspezifische Ausfiihrungen wird eine Y-Nummer
vergeben, diese wird an die Produktbezeichnung ange-
hangt (GEL 27xxYxxx).

Funktion

Innerhalb des Drehgebers befindet sich eine metallische
MaRverkérperung, die mit der Welle verbunden ist. Ein
oder mehrere magnetische Sensoren tasten diese Maf3-
verkdrperung ab. Durch die rotierende MalRverkdrperung
werden in den Sensoren elektrische Impulse erzeugt.

Die integrierte Elektronik setzt diese in Spannungs- oder
Strom-Rechtecksignale um.

Die Ausgangsfrequenz ist proportional der Umdrehungsge-
schwindigkeit der Achse. Die Signale werden in der Steue-
relektronik des Fahrzeuges ausgewertet.

Multikanal

Der Inkrementale Drehgeber verfiigt tiber 1 bis 8 Aus-
gangskanale. Diese kénnen als Einzelkanale oder in Grup-
pen mit einer festen Phasenbeziehung konfiguriert werden.
Eine typische Konfiguration ware die Anordnung von zwei
um 90° elektrisch versetzten Sensoren zur zusatzlichen
Richtungserkennung.

Andere Anordnungen wie drei um 120° versetzte Sensoren
oder ein Einzelkanal und zwei um 90° versetzte Sensoren
als Gruppe sind maoglich.

Die Kanale kénnen alle mit einer gemeinsamen Span-
nungsversorgung betrieben werden oder, wenn ge-
winscht, galvanisch getrennt mit unterschiedlichen Versor-
gungsspannungen von 10 bis 30 VDC.

Der Drehgeber kann bis zu 3 unterschiedliche Impulszah-
len liefern. Diese Impulszahlen kénnen den Ausgangs-
kanalen oder den Gruppen von Ausgangskanalen frei zu-
gewiesen werden.

Kombination von Kanalen und Impulszahlen - Beispiel

A | 2 Kanale mit 90° Phasenversatz Motordrehzahl
110 Impulse pro Umdrehung
24 V DC Versorgungsspannung

B | 1 Kanal Gleitschutz

55 Impulse pro Umdrehung
15 V DC Versorgungsspannung

C | 1 Kanal
200 Impulse pro Umdrehung
15V DC Versorgungsspannung

Zugsicherung

D-01T-27xx / (2023-09-18)



Technische Daten

Aligemein

Anzahl Kanale

1..8

Phasenversatz ()

Standard: 90° elektrisch
andere moglich (z. B. 120°)

Tastverhaltnis

50% = 10%

Auflésung (Impulszahlen)

200, 110, 100, 80, 55, 12

Elektrische Daten fiir Drehgeber mit Spannungsausgang

(verpolungsgeschiitzt)

Versorgungsspannung Ug 10...30v DC
(verpolungsgeschiitzt)

Stromaufnahme pro Kanal I (ohne Last) <30 mA
Ausgangssignal (kurzschlussfest) Rechtecksignale
Ausgangsfrequenz 0...20 kHz
Ausgangssignalpegel High 2Ug-20V
Ausgangssignalpegel Low <20V
Elektrische Daten fiir Drehgeber mit Stromausgang
Versorgungsspannung Ug 12...16 VDC

Ausgangssignal (kurzschlussfest)

Rechtecksignale

Ausgangsfrequenz 0...20 kHz
Ausgangssignalpegel High typ. 14 mA
Ausgangssignalpegel Low typ. 7 mA
Spannungsabfall 4V

Anschlielbare Last (Birde)

(Ug-4V)/16 mA

Mechanische Daten

Max. zulassige Drehzahl

5000 min -

Wellenmaterial

Rostfreier Stahl

Gehéausematerial

Beschichtetes Aluminium

Masse (ohne Kabel, ohne Antrieb)

GEL 2701 1400 g
GEL 2710 2000 g
GEL 2712 2000g
Betriebstemperatur -40°C ... +100°C

Lagertemperaturbereich

-40°C ... +105°C

Schutzart IP 67
Vibrationsfestigkeit EN 61373:2011-04 Kat. 3
Schockfestigkeit EN 61373:2011-04 Kat. 3

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Schienenfahrzeuge (EN 50121-3-2:2017-11)

Isolationsfestigkeit

1,5 kV, 50 Hz, 1 min. (EN 50155:2018-05)

Typprifung EN 50155:2018-05
IEC 60571:2012

Luftfeuchte 100 %

Betauung zulassig

Elektrischer Anschluss

Kabel, Stecker, Schutzschlauch

abhéngig vom Gerétetyp, Spezifikation auf Anfrage

(1) zwischen zwei oder mehr Kanalen
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Ausgangssignale
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MaRbild

MaRbild Drehgeber GEL 2701 mit montiertem Rotorflansch (Antriebsbeispiel 1)
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Drehmomentstiitze ist erforderlich.
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Rotorflansche kénnen in verschiedenen Abmessungen fir unterschiedliche Anwendungen geliefert werden.
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MaRbild

MaRbild Drehgeber mit rundem Flansch GEL 2710
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Antriebe kdnnen in verschiedenen Abmessungen und Ausfiihrungen fir unterschiedliche Anwendungen geliefert werden.
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MaRbild

MaRbild Drehgeber mit Adapterflansch (Glocke) GEL 2712
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Drehmomentstiitze durch Fixierung am Kabelschlauch
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Dieses Dokument und diese Inhalte sind geistiges Eigentum von Lenord, Bauer & Co. GmbH. , LENORD
Ohne schriftliche Zustimmung von Lenord, Bauer & Co. GmbH ist die Offenlegung und Weiter-

leitung an Dritte sowie jegliche Verwertung der Inhalte, einschlief3lich der Anmeldung von Schutz- l +BAUER
rechten, untersagt.

Lenord, Bauer & Co. GmbH Lenord+Bauer ltalia S.r.l. Lenord+Bauer USA Inc. Lenord+Bauer

32000 Northwestern Highway  Automation Technology (Shanghai) Co.,Ltd.
Dohlenstrale 32 Via Gustavo Fara, 26 Suite 150 Block 42, Room 302, No.1000, Jinhai Road
46145 Oberhausen 20124 Milano Farmington Hills, Ml 48334 201206 Shanghai
Deutschland Italien USA China
Tel. +49 (0)208 9963-0 Tel. +39 340 1047184 Tel. +1 248 446 7003 Tel. +86 21 50398270
www.lenord.de www.lenord.com www.lenord.com www.lenord.cn
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